ul. Konstantynowska 79/81

®
95-200 Pabianice
((F & F )) tel/fax 42-2152383, 2270971

e-mail: fif@fif.com.pl

Falownik wektorowy
FA-1L/FA-3H

Skrocona instrukcja obstugi

v.1.0.1




automatyka domowa i przemystowa

Informacje dotyczgce bezpieczeristwa uzytkowania falownika oznaczone sg symbolami. Wszystkich informacji i

zalecen opatrzonych tymi symbolami nalezy bezwzglednie przestrzegac.

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym.

é Potencjalnie niebezpieczna sytuacja, ktéra moze doprowadzi¢ do zagrozenia dla
personelu obstugujgcego lub do uszkodzenia falownika.

Informacje dotyczace budowy, dziatania i obstugi falownika.

Wazna informacja, cenna wskazéwka.

Praktyczna porada, rozwigzanie problemu.

Przyktad zastosowania lub dziatania.

Uwaga: Dokument ten jest skrocong wersjg instrukcji obstugi falownika zawierajacy podsta-
wowe informacje o sposobie podtaczenia, konfiguracji i obstugi falownika. Instrukcja obstugi
opisujaca petng funkcjonalnos$¢ falownika, w tym prace w trybie wielopredkosciowym, tryb
PLC oraz modyfikowanie charakterystyk sterowania dostepna jest na ptycie CD dotaczonej do

falownika.

Najnowszg wersje dokumentacji technicznej falownika znalez¢é mozna poprzez strone internetowg www.fif.com.pl
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Czes¢ 1. Sprawdzenie po rozpakowaniu

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem falownika nalezy:

1) Sprawdzi¢ czy podczas transportu urzadzenie nie ulegto uszkodzeniu
2) Na podstawie tabliczki znamionowej znajdujgcej sie na urzadzeniu nalezy sprawdzi¢ czy otrzymany pro-
dukt jest zgodny z zamdwieniem.

W przypadku wystgpienia uszkodzen, brakdw lub rozbieznosci prosimy o niezwtoczny kontakt z dostawca.

Tabliczka znamionowa

g8 cex

Typ falownika Type | FA-3HO15 |

Napiecie zasilania ———————» Source | 3x400V AC

Parametry wyjsciowe: , Output | 3x400VAC 1,5kW 3,7A
N ' 0,00+400Hz

1) Napiecie ' :

2) Moc www.fif.com.pl

3) Pragd znamionowy

4) Czestotliwosé

v

Rys. 1) Tabliczka znamionowa falownika

Identyfikacja typu falownika

FA - 3H 015

Typ urzgdzenia: |

Zasilanie:
1L - Zasilanie 1-fazowe 230V
3H - Zasilanie 3-fazowe 400V

Znamionowa moc wyjsciowa:
007 - 0.75 kW

015-1.5 kW

022 - 2.2 kW

040 - 4.0 kW

055 - 5.5 kW

075-7.5 kW

110 - 11 kW

Rys. 2) Identyfikacja typu falownika

Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na rdéinice pomiedzy falownikami 1-
A fazowymi 230V i 3-fazowymi 400V. Podtaczenie zasilania 3-fazowego 400V A
do falownika 1-fazowego moze doprowadzi¢c do powainego uszkodzenia

urzadzenia.
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Czesc 2.

Instalacja

Srodki bezpieczenstwa

Niedopuszczalne jest podiaczenie napiecia zasilania do zaciskéw wyjsciowych
falownika. Nie zastosowanie sie do tego wymogu spowoduje uszkodzenie fa-
lownika i grozi niebezpieczenistwem powstania pozaru.

Nie wolno dopusci¢ aby do wnetrza falownika dostaty sie ciata obce, takie jak
kawatki przewodow elektrycznych lub opitki metalu pozostate po montazu szafy
sterowniczej.

Przed zatgczeniem zasilania falownika nalezy zamkna¢ obudowe, zwracajac przy
tym uwage aby podczas zamykania nie doprowadzi¢ do uszkodzenia podtaczo-
nych przewodoéw elektrycznych.

Po zataczeniu zasilania falownika nie mozna przy nim wykonywac¢ zadnych prac
montazowych ani sprawdzajacych.

Jezeli falownik jest pod napieciem to w celu unikniecia ryzyka porazenia elek-
trycznego nalezy powstrzymac sie od kontaktu z jakimikolwiek elementami znaj-
dujgcymi sie wewnatrz falownika.

Po wytaczeniu napiecia zasilania na obwodach wewnetrznych falownika moze
jeszcze wystepowad napiecie niebezpieczne dla zycia. Dla unikniecia porazenia
nalezy poczekaé przynajmniej 5 minut od momentu wytgczenia zasilania i zgasze-
nia kontrolek na panelu operatorskim.

tadunki elektrostatyczne zgromadzone w ciele cztowieka mogg stanowi¢ duze
zagrozenie dla uktadéw elektronicznych falownika. Aby unikng¢ ryzyka uszkodze-
nia falownika nie wolno dotykac rekoma ptytek PCB oraz elementéw elektronicz-
nych wewnatrz obudowy.

Przed wytgczeniem zasilania falownika najpierw nalezy zatrzymac prace silnika

Podczas pracy silnika niedopuszczalne jest przerywanie potaczenia pomiedzy fa-
lownikiem i silnikiem (np. poprze otwarcie stycznika pomiedzy falownikiem i silni-
kiem)

LA AL dd e ddle

Zacisk zerujacy falownika musi by¢ potgczony w sposéb pewny i skuteczny z uzie-
mieniem szafy sterowniczej i instalacji elektryczne;j.

Uwaga: Falownik przystosowany jest do pracy w sieci zasilajacej typu TN-S ze
skutecznym zerowaniem. Niespetnienie tego warunku moze doprowadzi¢ do
pojawienia sie na metalowych elementach obudowiy falownika niebezpiecz-
nych potencjatéow stanowiacych duze zagrozenie zaréowno dla obstugi jak i fa-
lownika.

> BPDB B BPEDP
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Zabudowa

W celu zapewnienia poprawnej i bezpiecznej pracy falownik musi by¢ zainstalowany w pozycji pionowej

na niepalnej scianie lub ptycie montazowej. Dodatkowo wymagana jest zabudowa zapewniajgca spetnienie naste-

pujgcych warunkéw:

1)
2)
3)

4)
5)

K
P
"W
. ¢ . HHHHH
min. %, o min. l VAVAVAVAY
N A AAA
50mm _ 50mm
Esc OHHEBA
| ANNAN
0 IRARAA
vV VUU U
A
WARNING
-A=0=0=0=
Euuuuu
—

Temperatura otoczenia w przedziale -10...+40°C

Zapewniona cyrkulacja powietrza pomiedzy zabudowg falownika i otoczeniem

Zabezpieczajgca przed dostaniem sie do wnetrza kropel wody, pary wodnej, pytu, opitkdw zelaza i innych
ciat obcych.

Zabezpieczajaca przed oddziatywaniem olejow, soli, agresywnych i wybuchowych gazéw.

Zapewniajgca odpowiednig przestrzen pomiedzy falownikiem i sgsiednimi obiektami zgodnie z ponizszym

rysunkiem.

_O) DIG\TA:I;:’ANEL N Q | | [
L5000:1

1

Rys. 3) Przykiad prawidtowej zabudowy falownika
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Czesc 3.

Schemat potaczen
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Dtawik
DC

Rezystor
hamowania’

oo AN e T
O O—&

‘Elementy opcjonalne

L11—=o0 m_%} RIL1

L2———o0 \3—(_73—1"‘» SiL2
3—0 -0

Zasilanie
3x400V

O TIL3

DC+1 DC+2/BI B2

OBWOD MOCY

umt O ——_

vim2 ©

,

o
=

o\

2,

A J\
o
=]

\

‘K\
o\

—O—0—0—0
o
@

(programowane)

Wejscia cyfrowe DI1-DI4

F“

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

|
—_r
E:(I)_(

+ (9]
J 2o

: =

A\
—O—O—I'

Wejscia cyfrowe DI5-DI6
(programowane)

Wejscia analogowe Al1-Al3
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I

o [ ) Rx232

pcia:
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o

----- |
: TX232
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O Brak zwory - Napiecie (JP3)
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Brak zwory - Napiecie 0~10V DC
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i3 Jo~1ovoe
,
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JP6 \
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Rys. 4) Schemat podtaczenia falownika

I L1
1] +5V(100mA)

/
M)

Wyjscia analogowe DA1 i DA2
(programowane)
0~10VDC - max. 5mA
0~20mA - max. 25002

Wyjscia tranzystorowe SPA i SPB
(programowane)
max. 24VDC/50mA

Wyjscie przekaznikowe
(programowane)
max. 250V AC/5A lub 24V DC/5A
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Oprzewodowanie obwodéw mocy

A

Zasilanie falownika musi by¢ podtgczone zgodnie ze wszelkimi obowigzujgcymi
normami. Minimalna $rednica przewoddéw zasilajgcych powinna by¢ zgodna z
wytycznymi z tabeli ,Dobdr przewoddw sitowych i zabezpieczen nadpradowych”.
W przypadku dtugich przewoddw zalecane jest zwiekszenie Srednicy przewodow.

>

A

Jezeli czestotliwos¢ kluczowania wyjscia falownika nie przekracza 3kHz, to mak-
symalna dtugos¢ przewoddw pomiedzy falownikiem i silnikiem nie moze przekro-
czy¢ 50m. W przypadku wyzszej czestotliwosci kluczowania odlegtos¢ ta moze

ulec zmniejszeniu

>

Zalecane jest stosowanie pomiedzy falownikiem i silnikiem dedykowanych, ekra-
nowanych przewodéw silnikowych.

lElelzlElzlElElE

R/L1 S/L2 T/L3 DC+1DC+2 B2 U/T1 VT2 W/T3 @&/E

BEREN .

Rys. 5) Listwa zaciskowa do podtaczenia obwodéw mocy

Zacisk Funkcja Uwagi
Podtfaczenie zrédta zasilania falownika.
R/L1 Falowniki tréjfazowe FA-3H... - zasilanie 3x400V AC
Falowniki jednofazowe FA-1L — zasilanie 1x230V AC (L — podta-
S/L2 czone do zacisku R/L1, N — podtgczone do zacisku T/L3)
Zasilanie falownika
Nalezy zwrdcic¢ szczegélng uwage podczas podtacza-
/13 A nia zasilania w falownikach 1-fazowych. Podiaczenie
zasilanie 400V zamiast 230V doprowadzi¢ moze do
powaznego uszkodzenia falownika
Zaciski przeznaczone do podtaczenia opcjonalnego dtawika w
DC+1, DC+2 Dfawik DC tor DC. W przypadku braku dtawika zaciski te muszg by¢ pota-
czone przy pomocy mostka (domysinie)
Zaciski przeznaczone do podtgczenie opcjonalnego rezystora
hamujgcego poprawiajgcego skutecznos¢ hamowania silnika.
Parametry rezystora hamujgcego muszg by¢ dobrane
B1, B2 Rezystor hamujgcy zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w tabeli na stro-
A nie Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.. Zastosowanie
niewtasciwych rezystoréw hamujacych moze spowo-
dowac uszkodzenie falownika i grozi ryzykiem pozaru.
u/T1
V/T2 Silnik Zaciski przeznaczone do podtaczenia silnika
W/T3
@/PE Zerowanie A Koniec?ne' je.st' zapewnienie skutecznego zerowania
falownikai silnika.
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Dobor przewodow sitowych i zabezpieczen nadpradowych

Prad wej- | Prad wyj- | Maksymalna . . Srednica

Typ falow- . L - Zabezpieczenie 3
nika Sciowy Sciowy moc silnika przewodow
A A kw A mm’

FA-1L007 9 4 0.75kw 16 2,5
FA-1L015 17.5 7 1.5kwW 25 2,5
FA-1L022 24 10 2.2kwW 40 4,0
FA-1L040 36 16 4.0kwW 63 6,0
FA-3H007 3.3 2.5 0.75kwW 10 1,5
FA-3HO15 5 3.7 1.5kwW 10 1,5
FA-3H022 7A 5A 2.2kwW 16 2,5
FA-3H040 11A 8.5A 4.0kW 25 2,5
FA-3HO055 16.5A 13A 5.5kW 32 4,0
FA-3H075 20A 16A 7.5kw 40 4,0
FA-3H110 28A 25A 11kw 63 6,0

Oprzewodowanie obwodow sterowniczych

A

Nalezy zwrdci¢ szczegblng uwage na odseparowanie obwodéw sterowniczych od
obwoddw mocy. Przypadkowe potaczenie obu obwoddéw grozi porazeniem obstu-
gi i/lub uszkodzeniem falownika.

A

Nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalne dopuszczalne napiecie ktére mozna podac
na wejscia sterownicze falownika, oraz maksymalng obcigzalnos¢ wyjs¢ sterowni-
ka. Przekroczenie tych wartosci moze doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

> B>

W przypadku wykorzystywania wejs¢ i wyjsé analogowych zaleca sie stosowanie
przewoddéw ekranowanych.

Jezeli sygnaty analogowe przenoszone sg na wieksze odlegtosci, to w miare moz-
liwosci nalezy korzystac z sygnatéw pragdowych (0-20mA lub 4-20mA) niz z sygna-
téw napieciowych.

TC1 TB1 COM SPA DIS DI3 DIl COM PLC +24V+10V GND

SLLCELEER T
©9900SSEODO

TA1COM SPB DI6 DI4 DI2 AI3 AlI2 All DAl DA2 GND

Rys. 6) Listwa zaciskowa obwodéw sterowniczych
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Zacisk Funkcja Uwagi
Wielofunkcyjne wejécie Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych. Funkcje realizowane
DI1 cyfrowe 1 przez wejscia definiowane sg w parametrach:
036 — Konfiguracja wejscia DI1
D12 Wielofunkcyjne wejscie 037 — Konfiguracja wejscia DI2
cyfrowe 2 038 — Konfiguracja wejscia DI3
039 - Konfiguracja wejscia D14
DI3 Wielofunkcyjne wejscie
cyfrowe 3 Uwaga: W zaleznosci od ustawienia JP4 wejscia DI1-DI4
" Wielofunkeyjne wejécie moga . by¢ wyzwala?e poziomom v_vysokim jI-ZZ.lV (JP4
2 Dl4 ustawione w pozycji 1-2), lub poziomem niskim (JP4
o) cyfrowe 4 . .
£ ustawione w pozycji 2-3)
(&) . . es .
2 DIS Wielofunkcyjne wejscie Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych. Funkcje realizowane
Z cyfrowe 5 przez wejscia definiowane s w parametrach:
= Wielofunkeyjne wejécie 040 - Konfiguracja wejscia DI5
DI6 cyfrowe 6 041 - Konfiguracja wejécia DI6
Zacisk umozliwiajgcy wybdr sposobu wyzwalania wejs¢
DI5 -Dl6:
1) Zacisk PLC podtgczony do zacisku COM — wejscia
PLC Zacisk kontroli polaryzacji DI5-DI6 wyzwalane poziomem wysokim +24V
2) Zacisk PLC podtaczony do zacisku +24V — Wej-
$cia DI5-Di6 wyzwalane poziomem niskim
(CoM)
+24V Zasilacz pomocniczy mozna wykorzysta¢ np. do stero-
wania wejsciami cyfrowymi falownika.
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie zasila-
Wyjscie zasilacza pomoc- cza pomocniczego wynosi 200mA. Przekro-
niczego +24V czenie pragdu maksymalnego moze doprowa-
6(0]\Y) A dzi¢ do uszkodzenia zasilacza.
W Zzadnym wypadku nie mozna taczyé zaci-
skow COM i GND
+10V Zasilacz pomocniczy przeznaczony do sterowania wej-
$ciami analogowymi falownika.
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie zasila-
Wyjscia zasilacza pomoc- cza pomocniczego +10V wynosi 50mA. Prze-
niczego +10V kroczenie pragdu maksymalnego moze dopro-
GND A wadzi¢ do uszkodzenia zasilacza.
W zadnym wypadku nie mozna taczy¢ zaci-
skéw COM i GND

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1

10



automatyka domowa i przemystowa

Funkcja realizowana przez wejscie All konfigurowana
jest za pomocg parametru o044.
Uwaga:
Format sygnatu dla wejscia All konfigurowany jest po-
przez JP3iJP5:
. . . JP5 Rozwarty — Wejscie napieciowe:
All W'elog:gltcyg\:fe"‘f’sc'e JP3 w pozycji 1-2 — Zakres pomiarowy -10..10V DC
g JP3 w pozycji 2-3 — Zakres pomiarowy 0..10V DC
JP5 Zwarty — Wejscie pragdowe 0..20 mA.
Uwaga:
Charakterystyka sygnatu wejsciowego ustawiana jest za
pomocg parametréw 000/006 (poczatek charakterysty-
ki) i 001/007 (koniec charakterystyki)
Funkcja realizowana przez wejscie Al2 konfigurowana
jest za pomocg parametru 045.
s
o Uwaga:
TOU Format sygnatu dla wejscia Al2 konfigurowany jest po-
[
© . . . przez JP6:
2 Al2 Wleloaf:gllgcyér\l?ev;ejsae JP6 Rozwarty — Wejscie napieciowe 0..10V DC:
> g JP6 Zwarty — Wejscie pragdowe 0..20 mA.
=
Uwaga:
Charakterystyka sygnatu wejsciowego ustawiana jest za
pomocg parametréw 002/008 (poczatek charakterysty-
ki) i 003/009 (koniec charakterystyki).
Funkcja realizowana przez wejscie Al3 konfigurowana
jest za pomocg parametru 046.
Uwaga: Format sygnatu dla wejscia Al3 konfigurowany
jest poprzez JP7:
Wielofunkcyjne wejscie | JP7 Rozwarty — Wejscie napieciowe 0..10V DC:
Al3 analogowe 3 JP7 Zwarty — Wejscie pragdowe 0..20 mA.
Uwaga:
Charakterystyka sygnatu wejsciowego ustawiana jest za
pomocy parametréow 004/010 (poczatek charakterysty-
ki) i 005/011 (koniec charakterystyki).
Wyjscia tranzystorowe typu otwarty kolektor (OC). Mak-
i i iéci symalne obcigzenie wyj$cia 24V/50mA.
g SPA/COM Wielofunkcyjne wyjscie y q Y]
3 cyfrowe 1
< Funkcja realizowana przez wyjscia SPA i SPB konfiguro-
; wana jest poprzez parametry 021 i 022.
O
NY . . o
§> SPB/COM Wielofunkcyjne wyjscie Woyjscia SPA i SPB mogg petni¢ funkcje szybkich wyjs¢
cyfrowe 2 impulsowych (konfiguracja za pomocg parametrow 061
—064)

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1
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TA1/TB1/TC1

Wielofunkcyjne wyijscie
cyfrowe 3

Wyjscie przekaznikowe o maksymalnej obcigzalnosci
250VAC/5A lub 24VDC/5A.

Funkcja realizowana przez wyjscie przekaznikowe kon-
figurowana jest za pomocg parametréw 023.

DA1

Wielofunkcyjne wyijscie
analogowe 1

Uwaga: Format sygnatu dla wyjscia analogowego DAl
konfigurowany jest poprzez JP1:

JP1 pozycja 1-2 — Wyjscie pragdowe 0..20mA

JP1 pozycja 2-3 — Wyjscie napieciowe 0..10 VDC

Funkcja realizowana przez wyjscie analogowe 1 wybie-
rana jest za pomocg parametru 015. Skalowanie sygnatu
wyjsciowego odbywa sie poprzez parametry 017 i 018.

Woyjscia analogowe

DA2

Wielofunkcyjne wyjscie
analogowe 2

Uwaga: Format sygnatu dla wyjscia analogowego DA2
konfigurowany jest poprzez JP2:

JP2 pozycja 1-2 — Wyjscie pragdowe 0..20mA

JP2 pozycja 2-3 — Wyjscie napieciowe 0..10 VDC

Funkcja realizowana przez wyjscie analogowe 2 wybie-
rana jest za pomocq parametru 016. Skalowanie sygnatu
wyjsciowego odbywa sie poprzez parametry 019 i 020.

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1
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Czes¢ 4. Panel sterowniczy

Opis elementow panelu sterowniczego

Wiskaznik kierunku obrotow

FWD - Bieg silnika ,.do przodu™
REV - Bieg silnika ,.do tylu”

Mruganie diody FWD/REV oznacza zmiang Wyl - Brak bledow

predkosei silnika

Monitor 1 - WySwietlacz numeryczny
Wskazuje:
* W trybie monitora - warto$¢ okreslong w parametrze A00

Mruganie diody ALARM oznacza ze
ostatni blagd falownika nie zostal
potwierdzony przez obsluge

Sygnalizacja Alarmu
WL - Blad (Blokada falownika)

Wskainik wyswietlanej jednostki
Trzy ponizsze kontrolki sygnalizujg
Jjednostke wielkosci wyswictlanej na
wskazniku Monitor 1

* W przypadku blgdu - wyswietlany jest kod blgdu

Znak wySwietlanej wartosci
* Tylko w trybie monitora

* W trybie programowania - kod edytowanej funkeji lub
wartosé edytowanego parametru. v

Monitor 2

Wyswietlacz numeryczny

(o]
Hp» +O . . Osz
o a.mg;ﬂc

Przycisk PRG/SHIFT

* Wejscie do trybu zmiany parametrow

¥ Zmiana edytowanej cyfry

Przycisk wielofunkeyjny MF1I/MF2

* Funkcja przycisku MF1 okreslona jest przez

% @ § b

parametr A43

* Funkcja przycisku MF2 okreslona jest przez
parametr Ad44

EEIE

] STOP/RESET I

Przycisk SET

* Zapisuje edytowany parametr

* Zmiana monitorowanej wielkosci

Rys. 7) Przyktad korzystania z panelu sterowniczego

|

:!

Preyeisk ESC

* wyjécie z edycji parametru

wyswietlania nadrzednego

menu

* porzucenie edycji parametru

rml] f"‘. rnD'l r "
Lol hol ha Lo
-3

.|_._.|:| L.o s|_, DJ L\.J

BRAK Wz "

<My =07 oM

Il:a ..] 'i;_\ .] }:A D'.Iu Wy

S|_ DJ s|_ .J s|_d .J Owit
% sek b

ENTER
Przycisk o takiej samej funkcjonalnosci

7 jak przycisk PRG/ P

Uwaga: Przycisk nie jest aktywny w trybie
monitora.

Potencjometr

Umozliwia zwickszanie/zmniejszanie
wartoéci wyswietlanego parametru lub
kodu funkeji

Przycisk FWD
Przycisk uruchamiajacy naped
na bieg ,.do przodu™

* powrdt z podmenu do

Przycisk STOP/RESET
* Zatrzymanie napgdu

* Reset

* Potwierdzenie bledu

Sposdb korzystania z panelu sterowniczego falownika oraz ustawiania wartosci parametrow przedstawiony jest na

ponizszym rysunku.

1. W trybie wyswietlania monitora nalezy nacisna¢ przycisk PRG, co spowoduje przejscie do trybu progra-
mowania i wyswietlenie pierwszej grupy parametréw.

2. Falownik wyswietla symbol aktualnej grupy parametréw, oraz numer pierwszego parametru grupy (w tym
wypadku jest to grupa F i parametr 0). Za pomocg potencjometru na panelu sterowniczym mozna zmie-
niac grupe parametrow. Nacisniecie przycisku PRG lub ENTER spowoduje wejscie do wybranej grupy i wy-

Swietlenie numeru aktualnego parametru.

3. Wyswietlany jest numer aktywnego parametru z wybranej grupy. Za pomoca potencjometru na panelu

sterowniczym mozna wybra¢ numer interesujgcego parametru (np. dla grupy F dostepne sg parametry o
numerach od 0 do 50). Kolejne nacisniecie przycisku PRG lub ENTER spowoduje przejscie do wyswietlania

i edycji wybranego parametru.

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1
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4. Falownik umozliwia niezalezne ustawianie cyfry na kazdej pozycji wyswietlacza. Aktualnie edytowana cy-
fra wskazywana jest poprzez mruganie jej wartosci, a zmiane wartosci realizuje sie za pomocga potencjo-
metru na panelu operatorskim. Nacisniecie przycisku PRG powoduje przejscie do edycji kolejnej cyfry.

Kolejne kroki (5-8) pokazuje nastawianie wartosci na kolejnych cyfrach parametru. Zatwierdzenie nowej war-

tosci parametru realizuje sie poprzez nacisniecie przycisku SET. Aby wyjs¢ z edycji parametru (w dowolnym
momencie) nalezy nacisng¢ przycisk ESC.

. ,.ILi‘-.'n

@

500 —

S

W

[%gimeIEf

v-F0 -

®

®

F 3

(]

00

Y

Rys. 8) Przyktad edycji parametru

0=

#

2500
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CzesSc¢ 5.

Konfiguracja falownika

Konfiguracja domysina

Nowo zakupiony falownik (lub po przywréceniu domysinej konfiguracji) ustawiony jest w nastepujacy sposéb:

Kod

Funkcja

Fabr.

Opis

FOO

Tryb sterowania

Sterowanie silnikiem wedtug domyslinej krzywej
U/f. Nie wymaga dodatkowego strojenia parame-
tréow silnika

FO2

Gtéwne zrédto zadawania czesto-
tliwosci

Predkos¢ obrotowa silnika regulowana jest po-
przez panel operatorski i zmiane wartosci para-
metru FO1.

FO5

Zrédto sygnatu
START-STOP

Rozkazy uruchomienia i zatrzymania wykonywa-
ne sg poprzez przyciski znajdujgce sie na panelu
operatorskim falownika.

FO9

Czas przyspieszania

10.0

Czas (w sekundach) rozpedzania silnika od zera
do predkos$ci maksymalne;j.

F10

Czas zwalniania

10.0

Czas (w sekundach) hamowania silnika od pred-
kosci maksymalnej do zera.

Uwaga: W przypadku obcigzen o duzym momen-
cie bezwtadnosci moze okazad sie konieczne wy-
dtuzenie tego czasu.

F12
F14
F15

Maksymalna czestotliwosé wyj-
Sciowa

50

Wartos¢ (w Hz) okreslajgca maksymalng czesto-
tliwos¢é wyjsciowg falownika.

Uwaga: Zwiekszenie czestotliwosci wyjsciowej
powyzej znamionowej czestotliwosci silnika
wptywa niekorzystnie na wartosé¢ jego momentu
napedowego.

A00

Wartos¢ wyswietlana na Monito-
rzel

0B0OO

Monitor 1 wyswietla zadang wartos¢ czestotli-
wosci

A01

Wartos¢ wyswietlana na Monito-
rze 2

0B01

Monitor 2 wyswietla rzeczywistg wartos¢ czesto-
tliwosci na wyjsciu falownika.

Uwaga: Aby wyswietla¢ na monitorach inne war-
tosci nalezy zapoznaé sie ze szczegétowym opi-
sem parametréw AO1 i AO2 znajdujgcym sie w
dalszej czesci instrukcji. Przyktadowe nastawy:
0B02 — Prad silnika

0B03 — Procentowa wartos¢ pradu silnika odnie-
siona do pradu znamionowego

0BO5 — Napiecie wyjsciowe

0B07 — Czas pracy

Ponowne przywrécenie nastaw fabrycznych falownika mozliwe
jest poprzez wpisane wartosci 5 do parametru y00.

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1
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Grupy parametrow
. Wiecej
Kod Grupa Opis
P P Str.
Parametry odpowiadajgce za informacje wyswietlane na wyswie-
tlaczach numerycznych falownika w trybie monitorowania (nor-
. . . malna praca falownik). Mozliwe jest wyswietlenie jednej z szesna-

S Funkcje monitorujgce p. ) J . Y L .J J . 16
stu monitorowanych przez falownik wartosci, min. zadang i rze-
czywistg czestotliwos¢ wyjsciowa, predkos¢ obrotowg silnika, prad
iinne.

Podstawowa konfiguracja falownika, w tym min.:
- okreslanie sposobu sterowania silnikiem (sterowanie U/f lub ste-
. rowanie wektorowe
F Funkcje podstawowe ) 16

- sposéb uruchamiania i zatrzymywania napedu
- zrédto zadawania predkosci
- czas przyspieszania i zwalniania

- Dodatkowa konfiguracja monitorowanych wielkosci - Konfiguracja
A Funkcje rozszerzone zabezpieczen falownika 17
- Konfiguracja parametréw komunikacyjnych

Parametry silnikéw sterowanych przez falownik. Mozliwe jest

B P ilnik 2
arametry silnika wprowadzenie parametréw dla dwdch réznych silnikéw. 0
y Parametry systemowe Kasoyvanie grup ’parametrcjaw, przeglad rejestru zdarzen, zabezpie- 21
czenia parametrow falownika
Funkcje monitorujace
Kod Funkcja Opis Jedn. | Fabr.
S00 Zadana czestotliwos$¢ Zadana wartosc¢ czestotliwosci wyjsciowej Hz -
S01 Rzeczywista czestotliwosé | Rzeczywista wartosé czestotliwosci wyjsciowej Hz -
S02 Prad wyjsciowy Wartos¢ pradu wyjsciowego falownika A -
03 Prad wyjéciowy Wartol.éé' pradu wyjéciowego falownika odniesiona do %
wartosci pragdu znamionowego
S04 Napiecie DC Wartos$¢ napiecia na szynie DC \Y -
S05 Napiecie wyjsciowe Warto$¢ skuteczna napiecia na wyjsciu falownika \Y -
06 Predkosé silnika Rzeczy'wista predkosé obrotowa silnika przeliczona na obry i
obr/min
. . d
S07 Czas pracy Catkowity czas pracy falownika aniZ/ -
S08 Temperatura Temperatura modutu mocy IGBT °C -
s11 Czestotliwoéé wyjéciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika odniesiona do czesto- % i

tliwosci znamionowej

Zadana warto$s¢ momen- | Zadana warto$¢ momentu napedowego odniesiona do

S14 % -

tu momentu znamionowego.
$15 Aktualna wartos$é¢ mo- Rzeczywista warto$¢ momentu napedowego odniesiona %
. 6 -
mentu do momentu znamionowego.

Funkcje podstawowe
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Kod Opis Nastawy Jedn Fabr
Sterowanie wedtug krzywej U/f 0
FOO Tryb sterowania (sterowanie skalarne) - 0
Bezczujnikowe sterowanie wektorowe 1
FO1 CZeStOtIIWOS.C zadawana z Zadana czestotliwosc¢ pracy silnika Hz 50
klawiatury
Klawiatura lub port RS485 0
, ., . Wejscie analogowe All 1
FO2 Glowne zrod’rc? za(,:la.wama Wejscie analogowe Al2 2 - 0
czestotliwosci —
Wejscie analogowe Al4 3
Potencjometr na panelu sterowania 4
Klawiatura + interfejs RS485/CAN 0
Frodto sygnatu Klawiatura + wejscia cyfrowe + interfejs 1
F0> START-STOP RoA85 ) 0
Interfejs RS485 2
Wejscia cyfrowe 3
F09 Czas przyspieszania 0.0- 3200.0 s 10.0
F10 Czas zwalniania 0.0- 3200.0 s 10.0
F12 Czestotliwos¢ maksymalna | 10.00 - 320.00 Hz 50.00
F13 Dolna czestotliwos¢ 0.00 — Gdrna czestotliwos¢ (F14) Hz 0.00
F14 Gérna czestotliwosc Dolna czestotliwos¢ (F13) — Czestotliwosé maksy- Hy 50.00
malna (F12)
F15 Czestotliwos¢ bazowa 5.00 — Czestotliwos¢ maksymalna Hz 50.00
Zwolnienie do zatrzymania zgodnie z zadanym 0
F32 Sposdb zatrzymania silnika | czasem zwalniania (F10) - 0
Swobodny wybieg silnika 1
F33 JOG — Czas przyspieszania 0.0-3200.0 S 1.0
F34 JOG — Czas zwalniania 0.0-3200.0 s 1.0
F36 JOG - Czestotliwos¢ Dolna czestotliwos¢ — Gérna czestotliwosc Hz 6.00
Parametry uzytkownika
Kod Opis Nastawy Jedn | Fabr
Dane wyswietlane na wskaznikach Monitor 1 —
A0O Monitor 1 Monitor 3 - | oBoOO
AO01 Monitor 2 Grupa parametréw Numer parametru - 0BO1
A02 Monitor 3 XX-- --XX - 0B02
00-08B 00 — 63 (0x00-0x3F)
Grupa Nazwa Symbol Zakres nastaw
parametru
0B Funkcje monitorujgce S 0 - 16 (0x00 — 0x10)
00 Funkcje podstawowe F 0 - 60 (0x00 — 0x3C)
01 Funkcje rozszerzone A 0 - 56 (0x00 — 0x38)
02 Funkcje wejsé¢/wyjsé o 0 - 61 (0x00 — 0x3D)
08 Parametry silnika b 0-23 (0x00 — 0x17)
09 Parametry systemowe y 0 - 18 (0x00 — 0x12)
Brak kontroli zaniku fazy wyjsciowej 0
Kontrola niezréwnowazenia Tylko ostrzezenie 1
A18 , . — - 0
pradéw fazowych Ostrzezenie i wyhamowanie silnika 2
Ostrzezenie i zatrzymanie silnika wybiegiem 3
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A19 Kontrola n,iezréwnowaienia 10— 100 % 30
pradéw fazowych
A23 Elektroniczne termiczne zabez- | Wylaczone 0 i 0
pieczenia silnika Witaczone
A24 Poziom zadziatania .eIektronicz- 120 — 250 % 120
nego termika
A37 Konfiguracja blokady p.rzyciskéw 0 — OFF i 000
na panelu sterowniczym
Zwiekszanie wartosci parametru (+) 0
Zmniejszanie wartosci parametru (-) 1
Wolny wybieg silnika 2
:zz Funkcja przyciskéw MF1 i MF2 ES:EZ: :EEEE x :{:Od z i (1)
Ruch prébny (JOG) w Przéd 5
Ruch prébny (JOG) w Tyt 6
Ruch prébny (JOG) 7
A45 Potencjometr falownika — X; 0.0-100.0 % 0.0
Ad6 Potencjometr falownika — X, 0.0-100.0 % 100.0
AQT Potencjpmetr faIO\.Nni.ka — Bie- 0.0-100.0 % i
Zace ustawienie
A48 Potencjometr falownika — Y, -100.0-100.0 % 0.0
A49 Potencjometr falownika -, -100.0-100.0 % 100.0
A51 Korekcja odczytu temperatury | 0.0 —200.0 % 100.0
AS2 Maksymalna tir:peratura silni- 0.0-300.0 °c 120.0
Brak reakgji 0
. . Tylko ostrzezenie 1
AS3 Reakcja na przegrzanie silnika Ostrzezenie i wyhamowanie silnika 2 ) 0
Ostrzezenie i zatrzymanie silnika wybiegiem 3
A54 Temperatura silnika -50.0-300.0 °C -
Konfiguracja wejs¢/wyjsc
Kod Opis Nastawy Jedn | Fabr
000 Wejscie All —X; 0.0-100.0 % 0.0
o001 Wejscie All — X, 0.0-100.0 % 100.0
002 Wejscie Al2 — X; 0.0-100.0 % 0.0
003 Wejscie Al2 — X, 0.0-100.0 % 100.0
o004 Wejscie Al3 — X, 0.0-100.0 % 0.0
005 Wejscie Al3 — X, 0.0-100.0 % 100.0
006 Wejscie All - Y, 0.0-100.0 % 0.0
007 Wejscie Al1 -Y, 0.0-100.0 % 100.0
008 Wejscie Al2 -Y; 0.0-100.0 % 0.0
009 Wejscie Al2-Y, 0.0-100.0 % 100.0
010 Wejscie AI3 —Y; 0.0-100.0 % 0.0
oll Wejscie AI3 -Y, 0.0-100.0 % 100.0
Nie podtgczone 0
01> Wyjscie analogowe DA1 Czestotliwo$¢ zadana 1 i i
016 Wyjscie analogowe DA2 Czestotliwos¢ wyjsciowa 2 i i
Prad wyjsciowy 3
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Napiecie wyjsciowe 4
Napiecie toru posredniego DC 5
Temperatura koncéwki mocy (IGBT) 6
Moc wyjsciowa 7
Predkos¢ obrotowa silnika 8
Moment wyjsciowy 9
017 Wyjscie analggowe DA1 — Mi- 0.0-100.0 % 00
nimum
o1g | Wviscieanalogowe DAL -Mak- | 41 4 % | 100.0
simum
019 Wyjscie analogowe DA2 - Mini- 0.0-100.0 % 00
mum
o020 | Wviscieanalogowe DA2-Mak- | 41 4 % | 100.0
simum
Nie podtgczone 0
Sygnalizacja btedu 1
Przecigzenie prgdem 2
Przecigzenie momentem 3
Zbyt wysokie napiecie 4
Zbyt niskie napiecie 5
Zbyt mate obcigzenie 6
Zbyt wysoka temperatura 7
Sygnalizacja ruchu 8
. . . Sygnalizacja ruchu w ,, Tyt” 10
Konfiguracja wyjs¢ dwustano- TR . -
wych: Os!agn!ec!e CZ,eStO.ﬂIWOSCI %adaln.ej 11
021 o1 Osiggniecie goérnej czestotliwosci 12
022 02 Osiggniecie dolnej czestotliwosci 13
023 03 Silnik nie pracuje 21
024 04 Rozkaz ruchu w , Tyt” 22
Zmniejszanie predkosci 23
Zwiekszanie predkosci 24
Osiggniecie pradu znamionowego falow- 57
nika
Osiggniecie pragdu znamionowego silnika 28
Osiggniecie dolnego ograniczenia czesto- 29
tliwosci
Osiggniecie gérnego ograniczenia pradu 30
Osiggniecie dolnego ograniczenia pradu 31
Falownik gotowy do pracy 34
Nie podtgczone 0
036 Wejscie binarne DI1 Praca w ,Przéd” (FWD) 1 - 0
037 WeJ:s:c?e b?narne DI2 Praca w ,Tyt” (REV) 2 - 0
038 We!s'c!e b!narne DI3 Kasowanie bfedu 33 - 0
039 We!s:c!e b!narne Di4 Bieg prébny (JOG) do przody 34 ) 0
040 Wejscie binarne DI5 - , - 0
o041 Wejscie binarne DI6 Bieg rl)rol':)ny (JOG),dO ty’fu' 3 - 0
042 Wejécie binarne DI7 Wyboér k|eru.n'ku kfu?gu Probnego (JC?Q) _ 36 i 0
043 Wejscie binarne DIS Blokf‘:\da mozllwosc! zm!arTy predkosci silnika 37 ) 0
044 Wejécie analogowe Al Zamiana p'arar.ne'trow S|I'n|k'a 38 ) 0
045 Wejscie analogowe Al2 Zatrzymanie silnika wybiegiem 39 ) 0
046 Wejscie analogowe Al3 Rozkaz ,Gora” 40 - 0
Rozkaz , Dot” 41
Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1 19




automatyka domowa i przemystowa

Wejscie alarmowe (wyzwalane poziomem) 50
Wejscie alarmowe (wyzwalane zboczem 68
opadajgcym)
056 Wirtualna listwa zaciskowa 0000 — F7FF - 0000
057 Stan wejs¢ DI1 - Dl4 0000-1111 - -
058 Stan wejsé DI5 — DI8 0000-1111 - -
059 Stan wejsé All — AI3 000-111 - -
060 Stan wyjé¢ 01 — 04 0000 — 1111 - -
Parametry silnika
Kod Opis Nastawy Jedn Fabr
Silnik 1 — Czestotliwo$é znamio- Ly
b00 nowa 0.00 — Czestotliwo$¢ maksymalna Hz 50.00
b01 Silnik 1 — Prgd znamionowy y09 * (50% ... 100%) A *
b02 Silnik 1 — Napiecie znamionowe | 100 —1140 \" *
b03 Silnik 1 — Liczba par biegunéw 1-8 - 2
b04 Silnik 1 — Predko$¢ znamionowa | 500 — 5000 o/ | 1480
b05 Silnik 1—Norr1|na.lny prad obcia- 0.0 bo1 A "
Zenia
C Silnik 1 0
b10 Wybor silnika Silnik 2 1 - 0
Wytaczona 0
Tylk i . —-b04 1
bl1l Identyfikacja parametréw silnika y 9 na podstawie parame‘troﬁw b00 = b0 - 0
Pomiar przy zatrzymanym silniku 2
Pomiar podczas ruchu silnika. 3
b12 Poczatkowa kontrola R1 dla ste- | Wyfaczona 0 ) N
rowania wektorowego Wiaczona 1
Tnik 2 — [ wosd —
b13 Silni CZQ?S\LQNOSC zhamio 0.00 — Czestotliwos¢ maksymalna Hz 50.00
b14 Silnik 2 — Prad znamionowy y09 * (50% ... 100%) A *
b15 Silnik 2 — Napiecie znamionowe | 100—-1140 Vv *
b16 Silnik 2 — Liczba par biegundéw 1-8 - 2
b17 Silnik 2 — Predko$¢ znamionowa | 500 — 5000 o/ | 1480
b18 S|In|k2—Nom.|na.Iny prad obcia- 0.0-bla A "
Zenia
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Parametry systemowe
Kod Opis Nastawy Jedn Fabr
Brak akcji
Zastgpienie parametréw falownika przez
pierwszy zestaw parametréw z panelu opera-
torskiego
Zastgpienie parametréw falownika przez drugi
Y00 Przywracanie parametréow fa- | zestaw parametréw z panelu operatorskiego i 0
lownika Zastgpienie parametrow falownika przez trzeci
zestaw parametréw z panelu operatorskiego
Zastgpienie parametréw falownika przez
czwarty zestaw parametréw z panelu opera-
torskiego
Przywrdcenie parametréw fabrycznych
Brak akcji
Skopiowanie ustawien falownika do pierwsze-
go zestawu parametréw w panelu operator-
skim
Skopiowanie ustawien falownika do drugiego
yo1 Kopiowanie ustawien falownika | zestawu parametréow w panelu operatorskim i 0
do panelu operatorskiego Skopiowanie ustawien falownika do trzeciego
zestawu parametréw w panelu operatorskim
Skopiowanie ustawien falownika do czwartego
zestawu parametréw w panelu operatorskim
Wyzerowanie wszystkich zestawdw parame-
tréw w panelu operatorskim
y02 Numer rekorclju z infon.’mach ° log_a i 0
ostatnim btedzie
y03 Btad —rekord 1 Kod btedu
yo4 Btad — rekord 2 (Naciskajgc przycisk PRG i (Géra lub D6t) mozna
y05 Btad — rekord 3 wyswietli¢ dodatkowe informacje o okolicznosciach - 0
y06 Btad — rekord 4 wystgpienia btedu (czestotliwosé, prad, napiecie,
yo07 Btad — rekord 5 ..)
Brak akcji 0
yo08 Kasowanie rekordow z btedami | Wyczyszczenie zawartosci rekordéw z 1 - 0
btedami (y03 — y07)
y09 Znamionowy pra.d wyjsciowy 0.1—1000.0 A "
falownika
y10 Znamionowe napiec.ie wyjscio- 100 — 1140 v N
we z falownika
yll Identyfikator typu falownika - *
yl2 Wersja oprogramowania - *
y13 Data produkcji — Rok - *
yla Data produkcji — Miesigc i dzien - *
y15 Hasto — Licznik btedéw | 0 —9999 - -
y16 Kod dostepu 0-9999 - -
yi7 Zabezpieczenile grup 0-1023 i 0000
parametréow
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Czes¢ 6 - Wykrywanie i usuwanie usterek

Kody btedow

Kod | Tekst na wyswietlaczu | Opis

0 E.OCP Zadziatanie zabezpieczenie nadpragdowego

1 Rezerwa

Zbyt wysoki prad lub napiecie zwrotne podczas hamowania
2 E.OC3
napedu

3 Rezerwa

4 E.OU Zbyt wysokie napiecie

5 E.LU Zbyt niskie napiecie

6 E.OL Zbyt duze obcigzenie

7 E.UL Zbyt mate obcigzenie

8 E.PHI Btad zasilania — utrata fazy wejsciowej

9 E.EEP Btad konfiguracji falownika (wymagany serwis urzadzenia)
10 E.ntC Zbyt wysoka temperatura silnika (zgtoszona przez czujnik NTC)
11 E.dAt Przekroczony limit czasu pracy

12 E.Set Btad zewnetrzny

13 Rezerwa

14 Rezerwa

15 Rezerwa

16 E.PID Bfad regulatora PID

17 E.OHt Zbyt wysoka temperatura silnika

18 E.OL2 Przecigzenie silnika

19 E.PG Btad karty enkodera

20 E.Pho Asymetria pradu wyjsciowego (utrata fazy)

21 E.COA Btad modutu komunikacyjnego RS485 A

22 E.Cob Btad modutu komunikacyjnego RS485 B

23 E.CAL Bfad identyfikacji parametrow silnika

Usuwanie usterek

Problem

Mozliwa przyczyna

Sposob rozwigzania

Przyciski na panelu stero-
wania nie uruchamia-
ja/zatrzymujg napedu

Nieprawidtowo ustawione Zrddto zada-
wania rozkazéw ruchu.

Potencjometr na panelu

Sprawdzi¢ wartos¢ parametru FO05.

sterowania nie umozliwia
regulacji predkosci

Nieprawidtowo ustawione Zrddto zada-
wania czestotliwosci

Sprawdzi¢ ustawienia parametru FO3 i
Fo4

Silnik nie pracuje

Wyswietlacz na panelu operatorskim
wskazuje btad

Zapoznal sie z przyczyng usterki, a na-
stepnie skasowac informacje o bfedzie
poprzez nacisniecie przycisku RESET na
panelu operatorskim lub poprzez sygnat
RESET ustawiony na wejsciach cyfrowych
falownika. W miare mozliwosci nalezy
wyeliminowaé zrédto powstawania bte-
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dow.

Na wyjsciu U, V, W nie ma napiecia, lub
jest napiecie o nieprawidtowej wartosci

Sprawdzi¢ tryb pracy falownika oraz za-
dang czestotliwos¢. Jezeli falownik ste-
rowany jest poprzez sygnaty podawane
na wejscia cyfrowe nalezy sprawdzi¢
poprawnos¢ wystepowania tych sygna-
tow.

Zbyt duze obcigzenie silnika

Sprawdzi¢ poprawnos$é ustawienia mode-
lu silnika, oraz w razie potrzeby zmniej-
szy¢ obcigzenie silnika.

Przecigzenie pradem
E.OC
E.OC3
E.OCP

Btad E.OCP

Praca falownika zostata zaktdcona przez
gwattowny skok pradu. Nalezy sprawdzié¢
poprawnos¢ podtgczenia zasilania oraz
silnika do falownika. Szczegdlng uwage
nalezy zwrdci¢ na mozliwosé uszkodzenia
silnika lub zwaré na przewodach zasilaja-
cych

Bfad E.OC3

Prad wyjsciowy przekroczyt 300% pradu
znamionowego silnika. Przyczyng moze
by¢ zbyt szybkie rozpedzanie lub hamo-
wanie silnika. Nalezy zmodyfikowaé na-
stawy parametrow F09, F20 i F21.
Przecigzenie podczas hamowania - nale-
zy zmodyfikowaé nastawy parametrow
F10, F22 i F23.

Przecigzenie przy starcie

Mozliwe nieprawidtowe ustawienie cha-
rakterystyki sterowania U/f. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienie parametru F06.

Przecigzenie podczas normalnej pracy —
zbyt duze obcigzenie silnika

Nalezy zmniejszy¢ obcigzenie napedu

Zaktécenia

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wszystkich
potgczen elektrycznych pomiedzy zasila-
niem, falownikiem i silnikiem. Zwrocié
uwage na poprawnos¢ uziemienia falow-
nika i silnika oraz uziemienie ekranu
przewodu silnikowego.

Zbyt duze obcigzenie
E.OL

Nieprawidtowe ustawienie parametrow
silnika

Sprawdzi¢  ustawienia parametréw
b01/b14 (prad znamionowy silnika). W
razie potrzeby mozna rowniez w rozsad-
nym zakresie podnie$¢ prog zadziatania
zabezpieczenia termicznego silnika (A24).

Zbyt duze obcigzenie silnika

Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

Zbyt wysokie napiecie
E.OU

Przekroczenie dozwolonego napiecia
zasilania falownika

Sprawdzié¢ poprawnos¢ napiecia zasilania
w odniesieniu do napiecia znamionowe-
go falownika.

Zbyt szybkie hamowanie silnika

Zwiekszy¢ dtugosé czasu zwalniania F10
lub zastosowaé¢ dodatkowy opornik ha-
mujacy

Zbyt duzy moment bezwtadnosci napedu

Zmniejszy¢ moment bezwtadnosci nape-
du lub zastosowac¢ dodatkowy opornik
hamujacy. W przypadku duzej bezwtad-
nosci nalezy rozwazy¢ zastosowanie fa-
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lownika o wiekszej mocy niz wynika to
tylko z mocy silnika.

Zbyt niskie napiecie
E.LU

Zbyt niskie napiecie zasilania

Sprawdzié¢ poprawnos$¢ napiecia zasilania
w odniesieniu do napiecia znamionowe-
go falownika.

Chwilowy zanik napiecia zasilania

Rozwazy¢ mozliwo$é zastosowania do-
datkowego modutu kondensatoréow w
torze DC

Niewystarczajgca wydajnosc¢ zrodta zasi-
lania

Usprawnic skutecznosé zasilania falowni-
ka

Zbyt wysoka temperatura
E.OHt

Zbyt wysoka temperatura zewnetrzna

Sprawdzi¢ poprawnos¢ zabudowy falow-
nika (zgodng z Rys. 3) oraz skutecznosc
wentylacji szafy sterownicze;j.

Nie pracujg wentylatory wewnatrz fa-
lownika

Obnizy¢ temperature zatgczenia wentyla-
toréw (parametr A27)

Zbyt wysoka czestotliwos¢ kluczowania
tranzystorow mocy

Zmniejszy¢ czestotliwos¢ kluczowania
(parametr F16)

A

Po wytaczeniu napiecia zasilania na obwodach wewnetrznych falownika moze
jeszcze wystepowad napiecie niebezpieczne dla zycia. Dla unikniecia porazenia
nalezy poczekaé przynajmniej 5 minut od momentu wytgczenia zasilania i zgasze-
nia kontrolek na panelu operatorskim.

/N

A

tadunki elektrostatyczne zgromadzone w ciele cztowieka mogg stanowi¢ duze
zagrozenie dla uktadéw elektronicznych falownika. Aby unikng¢ ryzyka uszkodze-
nia falownika nie wolno dotykac rekoma ptytek PCB oraz elementéw elektronicz-
nych wewnatrz obudowy.

A
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Czesc 7 - Specyfikacja falownika

Zasilanie

Napiecie i czestotliwosé

1x230V

3 x 380~415V (+15%), 50/60Hz (£5%)

Napiecie wyjsciowe

3x230V (dla zasilania 230V)
3x380~400V (dla zasilania 400V)

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0.00~320.0Hz

Charakterystyka stero-
wania V/F

1) Charakterystyka statomomentowa

2) Charakterystyka o zredukowanym momencie (3 typy)

3) Cha;akterystyka momentu ustawiona przez uzytkownika (8 punk-
téw

4) Sterowanie wektorowe (bezczujnikowe
zwrotnym)

lub ze sprzezeniem

Bezczujnikowe
sterowanie wek-
torowe

Sterowanie wektorowe ze sprze-

Sterowanie V/F zeniem zwrotnym

Moment poczgtkowy

180% dla 0.50Hz | 180% dla 0.50Hz | 180% dla 0.0Hz

Dynamika regulacji
predkosci

1: 100 1: 200 1: 2000

Stabilnos¢ predkosci
wyjsciowej

+0.5% 10.2% +0.02%

Podbicie momentu na-
pedowego

W trybie sterowania V/F — automatyczne lub zdefiniowane przez uzyt-
kownika

Przyspiesza-
nie/hamowanie

Charakterystyka liniowa lub wedtug programowanej krzywej S.

Maksymalny czas przyspieszania i hamowania — 3200s

Doktadnos$¢ zadawania
czestotliwosci

Cyfrowe zadawanie czestotliwosci: 0.01Hz(f <= 100Hz), 0.1Hz (> 100Hz);

Analogowe zadawanie czestotliwosci: 1% czestotliwosci maksymalnej

Przecigzalnos¢

1) 150% pradu znamionowego przez 1 minute,
2) 200% pradu znamionowego przez 0.1s.

Kompensacja poslizgu
silnika

W trybie sterowania V/F mozliwa jest automatyczna kompensacja posli-
zgu

Zabezpiecze-

%abezpieczenia falowni-
a

1) Przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem zasilania

2) Przed przekroczeniem pradu maksymalnego

3) Przed zbyt wysokim obcigzeniem

4) Przed utratg predkosci i utknieciem silnika

5) Przed uptywem pradu do masy

6) Przed nadmiernym przegrzaniem falownika

7) Dodatkowo falownik zabezpieczony jest przed btedami komuni-
kacji lub nieprawidtowym sygnatem sprzezenia zwrotnego.

Mozliwosc zaprogramowania wejscia lub przycisku jak o wytgcznika bez-

nia i i A- | ! i R VY o
;/}C/Vy\//’f;)cznlk bezpieczen pieczenstwa powodujgcego natychmiastowe zdjecie napiecia z wyjsc¢
falownika.
Zabezpieczenie nastaw | Mozliwos¢ zabezpieczenia nastaw falownika za pomocg numeru PIN
Kasowanie btedéw Mozliwe jest ustawienie zaréwno automatycznego jak i recznego kaso-
& wania btedow
Hamowanie | Hamowanie pradem statym, oraz przy wykorzystaniu zewnetrznego opornika hamujgcego.
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6 wejs¢ cyfrowych

1) Wyzwalanie wejs¢ zaréwno poziomem niskim (COM) jak i wysokim
(+24V)

2) Duza swoboda programowania funkcji — mozliwe jest przyporzad-
kowanie do zaciskdw 68 rdznych funkcji. Miedzy innymi bieg w
przdd i tyt, bieg préby w przéd i tyt, wytacznik bezpieczenstwa, re-
set, sterowanie predkoscia wielostopniowg, motopotencjometr,
zmiana czasu przyspieszania i zwalniania, wejscie impulsowe i inne.

3 wejscia analogowe

1) Moga pracowac zaréwno jako wejscia napieciowe (-10V ~ +10V lub
0~ 10V) jak i wejscia prgdowe 0 ~ 20mA (programowo mozna
ustawié rowniez zakres 4 ~ 20mA).

2) Wejscia analogowe mogg by¢ wykorzystane min. do zadawania
czestotliwosci i momentu oraz do wspétpracy z regulatorem PID.

2 wyjscia analogowe

1) Mogg pracowac zaréwno jako wyjscia napieciowe 0 ~ 10V) jak i
wyjscia prgdowe 0 ~ 20mA.

2) Mozliwos¢ zaprogramowania wyjs¢ analogowych do sygnalizacji:

a. Zadanejiaktualnej czestotliwosci

Napiecia i prgdu wyjsciowego

Napiecia w torze DC

Temperatury koncowki mocy IGBT

Mocy wyjsciowej

Predkosci obrotowej silnika

g. Momentu napedowego

~0oo0T

1) Szybkie wyjscia impulsowe (maks. Czestotliwos¢ 50kH). Mozliwa
sygnalizacja:
a. Zadanej czestotliwosci

b. Aktualnej czestotliwosci
o c. Wartosci pradu

Dwa wyjscia tranzy- d. Napiecia wyjsciowego
storowe e. Napiecia natorze DC

f. Temperatury koncéwki mocy

g. Mocy wyjsciowej

h. Predkosci obrotowej silnika

i. Momentu wyjsciowego

2) Obcigzenie tranzystora — maks. 20mA/27V

Jedno wyijscie prze- 1) Obcigzalnos¢ styku 5A/250V AC lub 5A/30VDC
kaznikowe 2) Duze mozliwosci programowania funkcji wyjscia (sygnalizacja 34

réznych stanéw falownika)

Komunikacja

Wbudowany port komunikacyjny RS485 pracujacy w standardzie Modbus RTU (stata predkos¢ 19200
bps). Opcjonalny modut z dodatkowym interfejesem RS485.

1)

2)
Panel stero-

wania 3)
4)

5)

6)

Wielofunkcyjny panel operatorski:

Podtaczony do falownika za pomocg standardowego gniazda RJ45 (zgodnie ze standardem
EIA T568A) — fatwe podtaczenie falownika np. Na zewnatrz szafy sterownicze;j.

Dwa wyswietlacze i osiem diod LED zapewniajg jednoczesne przekazanie wielu informacji
diagnostycznych, oraz utatwiajg programowanie falownika.

Wbudowany potencjometr umozliwiajgcy min. tatwg zmiane predkosci silnika.

Standardowe przyciski umozliwiajgce uruchamianie, zatrzymywanie oraz zmiane kierunku
wirowania silnika.

Dwa swobodnie programowane przyciski MF1 i MF2 ktdrym mozna przyporzadkowac jedng
z 18 funkgji.

Rozszerzona diagnostyka btedéw — z informacjami o typie btedu, czasie jego wystgpienia
oraz parametrach pracy falownika w momencie wystgpienia btedu.

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1 26




automatyka domowa i przemystowa

7) Mozliwos$¢ przechowywania w panelu operatorskim czterech kompletéw nastaw falownikéw
z mozliwoscig tatwego przenoszenia nastaw z jednego falownika do innego.

1) Szerokie mozliwosci zadawania predkosci, w tym rézne kombinacje uwzgledniajgce wejscia
cyfrowe, wejscia analogowe, potencjometr i przyciski na panelu sterowniczym, wejscia im-
pulsowe i motopotencjometr.

Regulacja 2) Predkos$¢ wielostopniowa — mozliwos¢ eprowadzenia 16 réznych predkosci oraz o$miu cza-
predkosci sOw przyspieszania/zwalniania.

3) Tryb PLC — mozliwos¢ zdefiniowania sekwencji do siedmiu krokdéw ktére bedg automatycznie
wykonywane przez falownik. Dla kazdego z krokéw mozna okresli¢ predkos¢ silnika, czas
przyspieszania/zwalniania oraz czas trwania kroku. Mozna réwniez okresli¢ czy sekwencja
zostanie wykonana tylko raz, czy tez bedzie powtarzana w petli.

Wbudowany regulator PID zwiekszajgcy mozliwos¢ dopasowania pracy napedu do wymagan procesu
technologicznego. Zaréwno warto$¢ zadana jak i sygnat sprzezenia zwrotnego moze by¢ wprowa-
dzony z jednego z nastepujacych zrodet

PID 1) Panel sterowania (przyciski lub potencjometr)

2) Interfejs RS485

3) Wejscia analogowe

4) Wejscia cyfrowe

5) Wejscie impulsowe

1) Mozliwosc zdefiniowania parametréw dla dwéch niezaleznych silnikéw

2) Parametry silnika definiowane przez uzytkownika:

a. Czestotliwo$¢ znamionowa
b. Napiecie i prgd znamionowy
Silnik c. Liczba biegunéw
d. Znamionowa predkos$¢ obrotowa
3) Trzy metody identyfikacji parametrow silnika:
a. Na podstawie parametrow wprowadzonych przez uzytkownika
b. Pomiar silnika przy zatrzymanym wirniku
c. Pomiar silnika przy obracajgcym sie wirniku
Temperatura pracy —10.°’C.'“ 50°C. eri.eli temperatura przekroczy 40°C, to makszmalny prad
wyjsciowy zmniejsza sie 0 1% wraz z kazdym dodatkowym °C
Przechowywanie -40°C~+70°C
Wilgotnos¢ 5~ 95 %, Bez kondensacji wilgoci
, Warur\kl Wysokos¢ 0~2000m
srodowisko-
we Montaz w pozycji pionowej wewnatrz szafy sterowniczej z dobrg wentylacja
na ptycie montazowej wykonanej z niepalnego materiatu. Sposéb montazu
Montaz musi réwniez zabezpieczac falwonik przed bezposrednim dziataniem pro-
mieni stonecznych, kurzu, wilgoci oraz agresywnych lub wybuchowych ga-
z0w.
Montaz Chtodzenie poprzez naturalny i wymuszony obieg powietrza.
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Tabela typow
Napiecie | Prad wej- | Napiecie | Prad wyj- | Maksymalna
Typ wejsciowe sciowy wyjsciowe sciowy moc silnika Rys.
Vv A Vv A kw
FA-1L007 1x230V 9A 3x230V 4A 0.75kw Rys. 9
FA-1L015 1x230V 17.5A 3x230V 7A 1.5kw Rys. 9
FA-1L022 1x230V 24A 3x230V 10A 2.2kwW Rys. 10
FA-1L040 1x230V 36A 3x230V 16A 4.0kw Rys. 10
FA-3H007 3x400V 3.3A 3x400V 2.5A 0.75kwW Rys. 9
FA-3HO15 3x400V 5A 3x400V 3.7A 1.5kw Rys. 9
FA-3H022 3x400V 7A 3x400V 5A 2.2kwW Rys. 9
FA-3H040 3x400V 11A 3x400V 8.5A 4.0kw Rys. 8
FA-3HO55 3x400V 16.5A 3x400V 13A 5.5kwW Rys. 10
FA-3HO075 3x400V 20A 3x400V 16A 7.5kwW Rys. 11
FA-3H110 3x400V 28A 3x400V 25A 11kw Rys. 11
Rysunki montazowe
120
108
DIGITAL PANEL
95_'3/9 r.’".. =E.- -\ngu @ !
o l-.-'rl
L5000:1
=] J e . . .
P~ [01] [os]
T 2
PraeS
R2,65 w
E—
R i N ; ffi I S="02l o1

Rys. 9) Falowniki 1-fazowe do 1.5kW i 3-fazowe do 2.2kW

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrdcona instrukcja obstugi v. 1.0.1




automatyka domowa i przemystowa

150
138
25,3 ,M @
L
DIGITAL PANEL
o oo A 1
.6000:7
)
g 8
(4] u
i
Tp]
@
R2,65
N
ﬁ FﬁTL amn] u C.I_ - © U oot
LN 1 J 1 J J
Rys. 10) Falowniki 1-fazowe 2.2-4kW i 3-fazowe 4-5.5kW
180
i 167 i
85,5 /&j' @
JER)
* B
g
sy
STATRIE @ ) Tel= ~
R2,75 Nk
p==) @

L L J L J J

Rys. 11) Falowniki 3-fazowe 7.5-11kW

Falownik wektorowy FA-1L.../FA-3H... — Skrocona instrukcja obstugi v. 1.0.1 29
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Rys. 12) Panel operatorski
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