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# U0 G¢ Sprawdzenie po rozpakowaniu

t NI SR TIAYy&adlt26FyASY A dzNHzZOK2YASYASY FlLE28yAll YI

1) {LINI 6 RT A6 Ol & dRMIRORT &y NSt yraERMli8A02 dzal 1 2 R1 Sy A dz

2) bl LR2R&GISAS GFLotAOT 1A TylYAz2y26S2 1Tyl 2aRdz2®a0OS2
Rdzl G 2S5&adG 1T32Ryé 1T 1T1Ys6ASyASyo

2 INJ 8LJ R{dz 62&80GNLIASYAl dzal {2RT SZ3 O6NI |R»adldDBOME I

Tabliczka znamionowa

g8 €x

Typ falownika Type | FA-3HO15 |

Napiecie zasilania ————— Source | 3x400V AC

Parametry wyjéciowe: , Output | 3x400VAC 1,5kW 3,7A
o ' 0,00+400H

1) Napiecie ' : ‘

2) Moc www.fif.com.pl

3) Prad znamionowy

4) Czestotliwosé

A4

Rys. 1) Tabliczka znamionowa falownika

Identyfikacja typu falownika

FA - 3H 015

Typ urzadzenia: |

Zasilanie:
1L - Zasilanie 1-fazowe 230V
3H - Zasilanie 3-fazowe 400V

Znamionowa moc wyjsciowa:
007 - 0.75 kW

015- 1.5 kW

022 - 2.2 KW

040 - 4.0 KW

055 - 5.5 kW

075-7.5 kW

110 - 11 kKW

Rys. 2) Identyfikacja typu falownika

{101 S3aAstyn dzzaNBOAFI YE0NF 0y A Ot -l
A fazowymi230ViF I 1 268 YA nnnzd t 2RONREDIARDY A

do falownika 2¥F I 1 26 S32 Y20S R2LINR I RI A D
dzNd DRT Sy Al @
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# U0 G¢ Ingtalacja

i O ABREODEAAUAJOOX A

bASR2LJzal OT I ftyS 2Sad LR2RONOI SyAS |
falownika. b A S Tl ad2az26lyAsS aiat R2 (S3a-
f26yA1l A INRIA yASoSTLASOI SZ2alsSY
bAS g2fty2 R2LJzZ OAS o6& R2 gyt aNIl
1F6lF 0O1A LINJI Sg2Rs¢g St STGNRBOI yeOK fd
sterowniczej.

t NI SR T 0ONROTSYASY T FaAfLyAlL FlLf2gy
Gy dzol At o6& LIRROT LA TFYelrkyAl of

1

yeOK LINJI Sg2Rsg6 St STGNBOI ye OKo
t2 11 0ONOITSyAdz TFaAAELFYAL FLE28yATLL
Y2yild2680K FyA aLINI gRIF2n0e 0K

WS6StA TFri2syral 2Sal yLRCROAWF LORETCANS:
GNBOT yS32 ylIftSoe LRgaliNIaYlFd ait jg
Rdz2nNO@ YA aAiAt 6SeynNGNI FlLi2eyAll ®

t2 6@0NOT SyAdz yI LAt Oa 8 g it BN &GR 3
28al Ol S geaildtlLlRolo ylFLAtOAS yASoSi
y6IftSoe LROIS1Fe LINJeaylaYyASa p Yy
nia kontrolek na panelu operatorskim.

_FRdzy1A StS{TGNBadGIGeOlyS 1T 3aINBYIRI 3
I FaINRPOSYAS Rfl dzl OF Rs g étS‘[uNEy A @1
YALF FlrEf26yAll YAS g2fty2 R20G&1! 0 nited
yeOK ¢gSeynNiGNI 20dzR2¢e ®

t NI SR 620NOT SYyASY T LFa&AELFYAL FLt26Yy
Podczas pracy ¢ilA { I YA SR2LJzAT OT I ftyS 2Sai al
lownikiem i silnikiend y LJ® L2 LINI S 2G4 NOAS aieid

kiem)

A d adlL dld al d s

Zacisk SNIRINORsYy A1l YdzaA 0806 LI2ONOI 2 ¢
mieniem szafy sterowniczej i instalacji elektrycznej.

UwagaCl t 2 6y A1l LINJ eadzazgltye 2Sai -2
skutecznymzerowaniem b A SALISOYASYAS (1S32 41 NJ
L32 2 ¢ A Sy metalod@ykh eleryfdntach obudowiyfalownika niebezpieg-
yeOK LRGSyO2l Usg aituly26Ain0eOK Rdz-§

lownika.

> l>>l> > BB > > D
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Zabudowa

Weelul LISy ASY Al LRLINIgsgyS2 A o0STLASOTySe LINF Oe FI
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LlJdzeNO& OK &I NXzy{s6Y

1)
2)
3)

4)
5)

=
WYLOT =—— £ £ —— WYLOT
£

min.
50mm

Temperatura otoczenia w przedzialkOX b 101

Yl LISegyA2yl O&NydzZ | 02l LRSASINI I LRYAtRI & 11 o0dR2
%l oST LASOT I 2ndOF LINI SR R2aiGlyASY &aAt R2 gyt iNJ |
OAlI T 2008 0K®

%l 6ST LIASOT F2nOl LN SRIARBRRGTROHKY ASY ed DB 262 OK?2
Bt LISegy Al 2n0OF 2RLI2ASRYAN LINI S&A&GNI SZ LRYAtRI & Tt
rysunkiem.

_O) DlGlTA:LfANEt:' N Q | | [

min. l

50mm
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D
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) 11
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CIT
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J
D
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D
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[[]
Rys.30 t NI @{OFIR LIN} 6AR0V2¢6S2 1l 0dzR2ge FLi2ayAll
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# U0 G¢ Omrzewodowanie

Schematbl ¢ a AUAd

Diawik
DC

Rezystor

hamowania’
- NV —

+5V(100mA)

Wyjscia analogowe DA1 i DA2
(programowane)
0~10VDC - max. 5SmA
0~20mA - max. 25002

Wyjscia tranzystorowe SPAi SPB
(programowane)
max. 24VDC/50mA

Wyjscie przekaznikowe
(programowane)
max. 250V AC/5A lub 24V DC/5A

6\ A %) ‘Elementy opcjonalne
a DC+l DC+2/B1 B2
0. U B ()—\JO) RIL1 um ©
€3 ~
=29 L2 o O o—O S/iL2 )
S - OBWOD MOCY
N 3——o o0 o—OTL3
{ OBWOD STEROWANIA =) sor
-7\ — olr
N & o PO =3 SG-
PN T ox
5 g 57C — DI2 %E 77777 oM
<1 1 S o Opcia: Sy}
% g s —2 DI3 L ® E Komunikacja Sepaprg:\’iany ]:
£ 5 o g €2 PortA port RS 485 o
35 & o—+—+C DI4 cs RX232
gg I z EE TX232
| | = .=
8= -0 COM 3 838 coM
= O Loldyezav @ mm .
| ,J - TN
R & EoE
P ) Panel
1[ \‘ DIS & § operatorski | SP8C
s — DI6 E E Komunikacja
ol c Port B RS 485 (
© Lol 29 (Modbus RTU)
= I e 81
b o . 55
[y~ b § §5
Q= bl 3 §B
%o +24v Z aa —
£E L = ﬁz 1Pl DAI |{ W‘
o9 P e 839F 3 J0-10vDC I
28 Ll oy 298+ 25 0~ 20mADC GND )
2= T M Begg : J
= I Lo LdreomT
| rTTe
I I
: S PLe iP2 DA2
| [ J : I 3
e e = —_ +2. 7o
'l‘ peliadd 50 ~10VDC  Gnp
ol 1 _Jo~20mADC
IP3
Jz ] -10v ~ +10v DC
5 Jo~1ovpe [rommmmeeee 1 SPA
P5 J:K J 1
Brak zwory - Napiecie (JP3) ' COM
2 O Zwora - Prad 0~20mADC R Jj
=9 3]
05 T y
gz ‘ CcoM
32 PG S
Sl= Brak zwory - Napiecie 0~10V DC
e Zwora - Prad 0~20mA DC
o —~ TAI
o5
8 TBI
)
S TCl
O
P7
E Brak zwory - Napiecie 0~10V DC
Zwora - Prad 0~20mA DC
Rys.4){ OKSYl & LI2RONOT SyAl TFrt2oyAll
Falownik wektorowy F [ X 0@ !XL y & U0 NHdz] O21 20 a 0dz3 A

gd mdDn O
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| POUAxT AT xAT EA T AxT Aéx 11 AU

i aAtLFYyAS FlLE26yAll YdzAA 0808 LIRRO
A V2NXYIFYAD aAyAYlFfyl T NBRYAOF LINJ So
geGedlyeyar 1T GFLoStA a52035 N LINJ S62 R
2 LINJ 8 L) R{ dz ROJEAS@KY 3INd Saie Risawh t111a
WSOStEA OTtadz2GtAs216 1ftdzO1 261 YAl ko
A adeYlLtyl ROUdzZA216 LINJI Sg2Rs 6 LIZVEHSR b
Ol s pnYd 2 LINJeLlR1dz gedai Se Oit
ulec zmniejszeniu
wt SOFLYyS 2Said ai
nowanychLINJ S62Rs 6 & A

ElelElEEEEEEE

R/L1 S/L2 T/IL3 DC+1DC+2 B2 U/T1 VIT2 W/T3 &/E

NN EE.

>

>

Rys.50 [Aaidel TFOA&a126F R2 LRRONDOISYyAl 2062Rs546 Y208
Zacisk Funkcja Uwagi
RILL t 2RONOT SYyAS T NI ROIF TFaatly

CHft286yAlA -0 NXzashanié &40V AC!
Falowniki jednofazowe FAL¢ zasilanie 1x230V ACqILJ2 R
S/L2 czone do zacisku RILLNLI2 RONOT 2y S R2 1|
Zasilanie falownika

bltSoe 1T oNkxOAO al Ol S3af
nia zasilania wfalownikach t¥ I 1 2 6 &8 OK ®
A zasilanie 400V zamiast 230V doprowadizi Y 210
L2 gl oyS3az2 dzal 1 2RT SyAl ¥
%l OA&1A LINI STyl Ol 2yS R2 LR
DC+1, DC+2 50 6A1 5/G2NJ 5/ d 2 LINJ @LJ R{dz 0NIJ | dD7
Ol 2yS LINJ & LryYyz20e YvYzaidil o
%l OAalA LINISTylFOl2yS R2 LK
KFYdzznoS32 LRLINYgAlI2N0O0S32

T/L3

- t I N} YSGNE NBT 2aiG20N20 KR2
B1, B2 wST @aidz2N K zgodnie ze Wl I 5611 YA T & NI
N

5
negd2 % aiz2az26lyAsS yASs
A Ydz2nNnO&e OK Y20S &LRg2R24I

groziNBT @81 ASY L3220 NHzd

u/iTl

VT2 Silnik % OA&al1A LINJI STyl OTl2yS R2 LR

WIT3

O/PE Zerowanie A Koniec_zne_ je_zst_ zapewnienie skutecznego zerow
falownika i silnika.
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$T A0 POUAxT Aegx OECT KkAABOBAUABABDPEAAUAd
t NDR- |t NDR | Maksymalna . . NBE R
Typ;“fl?lozv- i C)AFiz i O)\Rz moc);ilnika Zabezpieczenie L\|]Nj 3 é)/g
2 A A kW A mm?
FA1L007 9 4 0.75kW 16 2,5
FA1L015 17.5 7 1.5kW 25 2,5
FA1L022 24 10 2.2kW 40 4,0
FA1L040 36 16 4.0kw 63 6,0
FA3HO007 3.3 2.5 0.75kW 10 15
FA3HO015 5 3.7 1.5kW 10 1,5
FA3H022 7A 5A 2.2kW 16 2,5
FA3H040 11A 8.5A 4.0kW 25 2,5
FA3HO055 | 16.5A 13A 5.5kW 32 4,0
FA3HO75 20A 16A 7.5kW 40 4,0
FA3H110 28A 25A 11kW 63 6,0
| POUAxT AT xATEA T AxT Agx OOAOI x1T EAUUAE
bl Sdoe 1T 6NbsOAOG al Ol SAsfyn dzel It I
A 20062Rs56 Y20&8d tNIeLIR1268S LJZUDOTQJVA
gii/lub uszkodzeniem falownika.
blFfSd& 1T 6Nk OAG dzol It yI YIFl1aevYlfys
‘ZX VI 6821 OAl AGSNRGYAOT S ?szgyx1r2p‘ZX
1F® t NI STNROI SyAS (20K ¢l NIi2l OAa. Y2
2 IUINJeLl Rldz ge12NleadGestyAal gSalo
LINI Sg2Rs 6 SINIy24lyeOK®
WSd St A HR8PysISO LING ﬁywalzys an yl 6a
fAs21 OA yltSdé& 2N &20mAdub 81 na&d By YR
Os56 YILAtOA268 0K

TC1 TB1 COM SPA DI5 DI3 DIl COM PLC +24V+10V GND

PO

SO

S

9

SO9

2SSO S

€

©BS

©BS

TA1COM SPB DI6 DI4 DI2 AI3 AI2 All DAl DA2 GND
Rys.60 [A&adsl 1 I Oktardwhigeych 26 62 Rs
Falownik wektorowy FA1 [ X 0@ !XL y a &l NYz] 021 204 0dza3A Qb mdn oM
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Zacisk Funkcja Uwagi
DIl Wielofunkcyjne & 2 T (
cyfrowe 1 5 o .
2 OAal A gSel o gASt27Fdzy
LINI ST 6S21T OAl RSTAYA241I Y
Wielofunkcyjnes & 2 1 036CYZy TAIdNI Oel  65¢&
DI2 cyfrowe 2 037¢Y2yY FAAdzNT 021 S22
%) 038¢Y2Y FAIdzNI O2F 652
S 039¢Y2Yy FAIdzNI O2F 652
A
pd & oY - . . .
- DI3 27‘Sfth-dzy(lerWaga:Z IIfSoyz OA 2R dza-DI4
© cyfrowe 3 Y23In o0&s el oltlysS LRI A
O ustawione w pozycji -]2), lub poziomem niskim (JH
R _ | ustawione w pozycji-3)
0 2 A8t 2Fdzy1 08
< Dl4
O cyfrowe 4
© %I-?)A?“[A S22l 6 o6ASt2Fdzy]
b oI5 2 A8t 2Fdzy1 OgLINI ST 68271 OAl RSTAYA261L Yy
cyfrowe 5 040¢ Konfiguracigg S2T OA I 5L
041¢Y2 Yy FAIdzNF O2F ¢S
, 5 & < | Uwagay {S?TC))}S 5Lc Y26§ o
DI6 ASt2¥dy1O€81 x8 5821 OAS AYLizA 24268 oY
cyfrowe 6
Y%l OAAa]l dzy2of AgAl anoe ge
DI5¢DI6:
1) % OA&l t[/ LER2RONOS 231
PLC Zacisk kontroli polaryzac| DI5DI6 wyzwalane poziomem wysokim +24V
2) .l OAal t[/ LRRON&IWeY
I OA I -Di65 Wygwalane poziomem niski
(COM)
124V Bl AAf O LR2Y2O0YyAOhg dosed
gl yAl g &keovydnifdlowrika.
23271 OAS 1 lca aI-“[éeY-I-fyS R-ZLszéIO{a-
niczego +24V Cza pomocniczego wynosi 200mA.V F"\meb
Ol SYAS LINNDRdz YI | aea
COM A RT A @szkadzenia zasilacza.
2 Ol Ry@yY geLl Rldz YiA
alsvg / ha A Dbb
+10V 2821 OAl 1 Ica| Zasilacz pomocniczy przeznaczony do sterowanja v
niczego +10V T OAFYA ylLft23a248YA
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A LINJ Syeaovzgsgl

Zacisk Funkcja Uwagi
MaksymalneR 2 LJdza T OT I £ y S a?
cza pomochiczego +10V wynosi 50mA.eP
1 NROT SyAS LINNDRdz Yl ¢
GND A 61 RTAG R2 dzail2RiSyA
2 dlFRYy&Y geLl Rldz VyiA
alsv [/ ha A Dbb
Cdzy{ Oel NEBFEAT 28 yI LINJ
2Said T LRY20D LI NF YS{NY
Uwaga:
C2NXI G ae3ayl 0dz Rt ¢Sad-
przez JP3 i JP5:
JP5 Rozwarty2 S21 OAS Yy I LAt OA2 4
JP3 w pozycji-2 ¢ Zakres pomiarowyl0..10V DC
JP3 w pozycji-3 ¢ Zakres pomiarowy 0..10V DC
o AL 2 X8t 2 Fdzy ) ééJPSZwartch S22l OAS LINNDR26S no
Q analogowe 1 _
N Uwaga:
m / KFNF1dSNrpaGellr aeée3ayl odz
N LI2Y20N LI N} YSGUNF G 2nnkg)
: ki) i 001/007 (koniec charakterystyki)
>
- Uwaga:
2S21 OA2pge aedadylro +ylrfz23
- LINI STAEtGNRBGIye 6 OStdz &
O YSUNE TFTAfUNMYz 6S21 OA29Sa
— metru 0012.

8 cqzylégl- NBFEAT 261y AL\}NJ"
. 2Said I LR2Y20nD LI NI YSUNY
Uwaga:

C2NXI G ae3ayl 0dz Rt ¢Sad-
przez JP6:
JP6 Rozwarty2 S21 OAS Yy I LAt OA2 4
JP6 Zwartg2 S21T OAS LINNDR26S no
) .

Al2 ’ irfakz)gzv%él °° Uwaga: PN .
/ KI Ny TSNraueill aedayl Odz
L2 Y2ONI IS0 NBb 6 2nuHk2ny o4
ki) i 003/009 (koniec charakterystyki).
Uwaga
2S21 OA2ge aeadylro +Fylrfz23
LINI STAfGNRSLye ¢ OSft dz &
YSGNE TFTAEGNMHz 6S2l OA2g5Sa
metru 0013.
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Wad 2] adzi2 Yl Gl R2Y26!

A LINJ Syeaovzgsgl

Zacisk Funkcja Uwagi
Cdzy{ Oel NEBFEAT 26 yI LINJ
2Sad T+ LRY20D LI NI YS{ND
Uwaga:C2 NXY I G aeé3ayl 0dz Rt 4
jest poprzez JP7:

JP7 Rozwarty2 S21 OAS Yy I LAt OA 26
JP7 Zwartg2 SORS LINDR26S ndodH
2 XSt 2 ¥Fdzy 1 O8& Uwaga:

Al3 analogowe 3 / KINF10SNepade]l aeayl Odz
L2Y20N LI NFYSUNBG 2nnké
ki) i 005/011 (koniec charakterystyki).

Uwaga:
2521 OA2p6e &3yl T tylt23
przefiltrowany w celug @ St A YAY 2 g | v Ad-
YSGNE TFTAEGNMHz S22l OA2gSa
metru 0014.
n 2827 OAl GNIXylT &ad2NBsS ke
/ 2 A S o - EX:R AN 200ANOSYAS geal(
,8 SPA/COM ASt2Fdzy 1 Oe y y
cyfrowe 1 A ) o
. FunkcjaNB I £ A1 2 g y I LINI S| goe
< wana jest poprzez parameto2li 022.
Q A -
— | spPB/COM ZAStszdSY1oe2é8T07\I- {t! A {t. yz23n
© cylrowe AYLlzZ a268 0K 61 2YTA 3 dzNJogl3
o C 064)
2221I0OMISS 1 FTyA126S 2 YI
2 A St 2 Fdzy { O8& 250VAC/5A lub 24VDC/5A.
TALTBL/TC) cyfrowe 3 Funkcja realizowanal\pi ST gseal OA Skor]J
FAIAdNR 6 yI 2Said 1ok3 LI2Y2(
N
m Uwaga:C2 NXY I & &ae3yl 0dz Rfl ¢
ff konfigurowany jest poprzez JP1:
. A « | JP1pozycja2 c2 @821 OAS LINNDR2g¢S |
—_— 2 o o N °
> | DAl A i:aligzﬁgl O JP1pozycjascz 821 OAS yILIAT OA 24
_ Cdzy1 62l NBFEAT 261 ylF LIN&
< NIyl 2Sad 1 F valger 2{Qn LA oNd
O ge2l OA2¢6S32 2Ro0e ¢l owiois L
Uwaga:C2 NXYF i &ae3ayl 0dz Rt ¢
QD . .
N konfigurowany jest poprzez JP2:
- < | JP2pozycja-2 c2 @821 OAS LINNDR26S |
2 S o

DA2 A i:aligzﬁzl Of Jppozycazmcz 821 OAS yILIAT OA 24
Cdzy{ 02l NBFtAT 2yl LN
NIyl 28ad 1 oleeyQr fL3rsNg
gea2l OA2 ¢ SEIZ 2R0@ 4| 01®io20.
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N addd adzi2 Y Ge1lF R2Y26l A LN Syeaovzegl

# U 0o G¢ Panel sterowniczy

I PEO Al Al Al &é&rownieyd Al O

Rys.7)t NJ & Ko@yist&ia z panelu sterowniczego

{LRaso (2Nl eadryAl T LIyStdz aliSNRgyAOl S3A2 FlLE26yA]l
LRYyAdATl @Y NEadzy| dzo

1. 2 GNRBOAS 61 6ASGtIYyAl YPRRA(IQANI aNV2sSRE&2 T OB FAbO
Y26 YAl A 61 6ASGtSYyAS LIASNBal S 3INHzZR LI NI YSiN
2. Clrft2eyAl ol gASitl aevoz2ft | {1dGdz2 fySa 3IANHzZZR LI NIY
wypadkug Said G2 3IANHzZI C A LI NFYSGOINI nod %l LRY20D LR

YALF® 3INHzX LI NI YS (i NBREAMDEKRTERAR g2 ROES wSRE OASy-&2 6
I 6ASGESYAS ydzYSNUz | {ddzt £ yS32 LI NI YS{NHzo

3.281 6ASGt I ye onégdparayiery SMIeIoONGE &S 2 INHzZLIRR ® %l LRY20D
A0SNRPoYyAOT @Y Y20yl G6@0NI O Yy ddaGWFRY & 8 NBH &2 AOS AR N
ydzYSNr OK 2R n R2 pno® PRGUDENIERSLIA ¢ 0Rdza/S t LOMESE & IND e Ry
i edycji wybranego parametru.
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