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automatyka domowa i przemystowa

Informacje dotyczace bezpieczeristwa uzytkowania softstartu oznaczone sg symbolami. Wszystkich informacji i za-

lecen opatrzonych tymi symbolami nalezy bezwzglednie przestrzegac.

A Niebezpieczenistwo porazenia pragdem elektrycznym.
é Potencjalnie niebezpieczna sytuacja, ktéra moze doprowadzi¢ do zagrozenia dla
personelu obstugujgcego lub do uszkodzenia softstartu lub silnika.

Informacje dotyczace budowy, dziatania i obstugi softstartu.

Wazna informacja, cenna wskazéwka.
Praktyczna porada, rozwigzanie problemu.
Przyktad zastosowania lub dziatania.
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Czes¢1. Sprawdzenie po rozpakowaniu

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem softstartu nalezy:

1) Sprawdzi¢ czy podczas transportu urzadzenie nie ulegto uszkodzeniu

2) Na podstawie tabliczki znamionowej znajdujgcej sie na urzadzeniu nalezy sprawdzié¢ czy otrzymany pro-

dukt jest zgodny z zamdwieniem.

W przypadku wystgpienia uszkodzen, brakdw lub rozbieznosci prosimy o niezwtoczny kontakt z dostawca.

Tabliczka znamionowa

Parametry wyjsciowe ——»

Typ urzadzenia —»
Napiecie zasilania —»

[<FF>]

CEX

Type SF- 550

Source | 3¢p400V

Output 55kW  110A

www.fif.com.pl

Rys. 1: Tabliczka znamionowa softstartu

Typ Napiecie wejsciowe Prad wyjsciowy Maksymalna moc silnika
Vv A kw
SF-110 3x400V 22A 11kwW
SF-150 3x400V 30A 15kW
SF-180 3x400V 37A 18kwW
SF-220 3x400V 44A 22kW
SF-300 3x400V 60A 30kW
SF-370 3x400V 74A 37kW
SF-450 3x400V 90A 45kw
SF-550 3x400V 110A 55kwW

Tabela 1: Tablica typow

ka.

Dobierajgc typ softstartu do silnika nalezy w pierwszej kolejnosci opieraé sie na
‘ znamionowym i rzeczywistym pradzie silnika, a w dalszej kolejnosci na mocy silni- ‘

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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Czes¢ 2. Instalacja

Srodki bezpieczenistwa

f Przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia nalezy bezwzglednie zapoznac sie z in-
strukcja obstugi i stosowac sie do zawartych w niej zalecen.

Instalacja, uruchomienie i konfiguracja softstartu powinna by¢ dokonana przez
A wykwalifikowany i uprawniony personel. Nalezy wzig¢ przy tym pod uwage
wszystkie dostepne wymogi ochrony.

Nie wolno dopusci¢ aby do wnetrza urzadzenia dostaty sie ciata obce, takie jak ka-
A watki przewodéw elektrycznych lub opitki metalu pozostate po montazu szafy ste-
rowniczej.

f Po zatgczeniu zasilania urzadzenia nie mozna przy nim wykonywaé zadnych prac
montazowych ani sprawdzajgcych.

> B> B>

f Zacisk zerujacy softstartu musi by¢ potgczony w sposdb pewny i skuteczny z uzie-
mieniem szafy sterowniczej i instalacji elektrycznej.

Zabudowa

W celu zapewnienia poprawnej i bezpiecznej pracy softstart musi by¢ zainstalowany w pozycji pionowej na

niepalnej Scianie lub ptycie montazowe]. Dodatkowo wymagana jest zabudowa zapewniajgca spetnienie nastepu-

jacych warunkdw:

1)
2)
3)

4)
5)

Temperatura otoczenia w przedziale -10...+40°C

Zapewniona cyrkulacja powietrza pomiedzy obudowg softstartu i otoczeniem

Zabezpieczajgca przed dostaniem sie do wnetrza kropel wody, pary wodnej, pytu, opitkéw zelaza i innych
ciat obcych.

Zabezpieczajgca przed oddziatywaniem olejéw, soli, agresywnych i wybuchowych gazéw.

Zapewniajgca odpowiednig przestrzenn pomiedzy sofstartem i sgsiednimi obiektami zgodnie z Rys. 2 na
stronie 6

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1 5
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Rys. 2: Przyktad prawidtowej zabudowy softstartu

MONNNNNNNNN

Vi

—T &
WLOT

NN N N N N N N N N N N N N

S

N

) 146 R ) 159 R }18

A

0 O ° iy 0

[ve)
2 N
N N

v.1ln n | N Y--t-f) n_

3 115 i
Rys. 3: Wymiary softstartu i otwory montazowe
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Czes¢3. Oprzewodowanie

Schemat potaczen
L1
L2
L3
N
FR1 [ [: E
[ kw2
KMt \ \ \
—
L1
I e\ e\ 3
(Y J
R s T o1 02 03] o4 05] 06
OBWOD MOCY S—
KM2 \e——\
e OBWOD STEROWANIA
u v w
L1 L2 L3 07 08 09 010 Off 012 013 014
Wyjscie analogowe

RS-485

&

0-20mA
s
(72}

BLOKADA
STOP

Rys. 4: Schemat potgczen
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Oprzewodowanie obwodow mocy

Zasilanie softstartu musi byé podtgczone zgodnie ze wszelkimi obowigzujgcymi
A normami. Minimalna srednica przewoddw zasilajgcych oraz poziom zadziatania za- A
bezpieczen przecigzeniowych musi by¢ dostosowana do poziomu przenoszonych

mocy i przewidywanej charakterystyki rozruchu.

Podstawowe zabezpieczenie silnika realizowane jest poprzez obwody kontrolne
softstartu. Jednakze z uwagi na konieczno$¢ zabezpieczenia sie przed sytuacjami
awaryjnymi (np. uszkodzenie stycznika lub softstartu) zalecane jest zastosowanie
zabezpieczenia przecigzeniowego FR1 o pradzie wyzwolenia dostosowanym do
pradu znamionowego silnika oraz do przewidywanej charakterystyki rozruchu
A zgodnie ze schematem przedstawionym na Rys. 5a. W przypadku maszyn z ciezkim A
rozruchem warto rozwazy¢ zastosowanie dwoch zabezpieczen przecigzeniowych.
FR1 — na czas rozruchu i zatrzymania, o charakterystyce dopasowanej do przewi-
dywanego pradu rozruchowego. Oraz przekaznik FR2 do zabezpieczenia silnika w
czasie pracy o charakterystyce dopasowane do pradu znamionowego silnika (Rys.
5b).

Stycznik obejsciowy KM2 jest elementem niezbednym do prawidtowej pracy urzg-
A dzenia. Parametry zastosowanego stycznika muszg by¢ dostosowane do wielkosci A
podtgczonego silnika elektrycznego.

L1 L1

L3 L3

mlC o e

X

S

KM2 \——\

a) Jedno zabezpieczenie przecigzeniowe b) Dwa zabezpieczenia przecigzeniowe

Rys. 5: Podtgczenie obwodu mocy
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automatyka domowa i przemystowa

A

Podczas podtaczania obwoddw mocy nalezy zwrécic¢ szczegdlng uwage na zgod- f
nos$¢ faz na parach zaciskow R—L1-U,S—-12-V, T—-L3-W.

Zacisk Funkcja Uwagi
R
S Zasilanie
T
v Silnik Zaciski przeznaczone do podtgczenia silnika (gérny rzad zaci-
ilni
skéw)
w
L1 . . o .
. . Zacisku przeznaczone do podtgczenia strony wtérnej stycznika
L2 Stycznik obejsciowy . L,
3 obejsciowego (dolny rzad zaciskow)

Oprzewodowanie obwoddow sterowniczych

A\

Nalezy zwrécic¢ szczegblng uwage na odseparowanie obwodoéw sterowniczych od
obwodéw mocy. Przypadkowe potgczenie obu obwoddéw grozi porazeniem obstugi

i/lub uszkodzeniem urzadzenia.

A

Wejscia binarne 07-09 sg typu bezpotencjatowego dostosowane do zwierania z
poziomem COM (wejscie 010) softstartu. Podtgczenie do nich zewnetrznego na-
piecia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

> | B>

2]

W przypadku wykorzystywania analogowego wyjscia pragdowego (zaciski 011 — ‘ ]
012) zaleca sie stosowanie przewoddéw ekranowanych.

I I I o I I s i Y

POOTPET BREODY

01 02 03 04 05 06 07 08 09 010 011012
Rys. 6: Widok listwy zaciskowej obwodow sterowniczych

WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE

Stycznik out
obejsciowy

| | |

o1 02 03| 04 05

WEJSCIA CYFROWE ANVX[(J)SGCC')'\ENE RS-485
g £
¢ 8 § 5 g it
S ®» B O , o <
m o

010 O11 012 013 014

D000 0000

Rys. 7: Funkcje zaciskow obwoddw sterowniczych
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Zacisk Funkcja Uwagi
Do zaciskow O1 i O2 podtaczony jest styk typu NO. Po za-
koriczeniu rozruchu styk ten jest zamykany. Powoduje to

01 zamkniecie stycznika obejsciowego i od tego momentu sil-

_ o nik zasilany jest bezposrednio z sieci (z pomnieciem obwo-
Stycznik obejsciowy déw softstartu).
Uwaga: Brak lub uszkodzenie stycznika obejscio-

02 wego spowodujg ze po zakonczeniu rozruchu sil-
nik zatrzyma sie

03

Out Programowanie wyjscie przekaznikowe
o4
05
Btad Sygnalizacja btedu
06
Wejscie bezpotencjatowe typu NC. W przypadku przerwa-
nia potaczenia pomiedzy zaciskami O7 (Blokada) i 010
(COM) silnik zostanie zatrzymany i softstart zgtosi btad.

07 Blokada Wejscie blokady mozna wykorzysta¢ do realizacji
wszelkiego rodzaju dodatkowych funkcji bezpie-
czenstwa, np.: przekroczenie maksymalnej tem-

- peratury silnika, naciéniecie przycisku bezpie-
czenstwa, itp.
Wejscie bezpotencjatowe typu NC. W przypadku przerwa-

08 Stop nia potgczenia pomiedzy zaciskami O8 (Stop) i 010 (COM)

silnik zostanie zatrzymany.
Wejscie bezpotencjatowe typu NO. Zamkniecie potgczenia

09 Start pomiedzy stykiem Q9 (Start) i 010 (COM), przy jednocze-

ar
snej prawidtowej konfiguracji wejs¢ Blokada i ,,Stop” spo-
woduje uruchomienie silnika

010 coM Zacisk wspdlny do sterowania wejs¢ 07 - 09

0o11 Wyjscie analogowe (-) | Analogowe wyjscie pragdowe 0-20 mA, wskazujgce biezgca

wartos¢ pradu silnika. Wyjscie wyskalowane jest w taki
sposdb ze wartosci 400% pradu znamionowego silnika od-

012 | Wyjécie analogowe (+) | powiada prad pomiarowy 20mA.

Uwaga: Maksymalna wartos¢ rezystancji w obwodzie po-
miarowym nie moze przekracza¢ 300Q2.

013 RS-485 (B/-) Wyjécie interfejsu komunikacyjnego RS-485. Softstart wy-

014 RS-485 (A/+) korzystuje protokdt komunikacyjny Modbus RTU.

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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Realizacja funkcji Start - Stop moze by¢ zrealizowana w trybie trzyprzewodowym przy wykorzystaniem

‘ chwilowych przyciskéw Start i Stop (Rys. 8a), lub w trybie dwuprzewodowym przy wykorzystaniu bista-

bilnego przetacznika Praca (Rys. 8b).

O

o7 08 09 010

=

O

[E7Cy °
S -
< o) o
X = <
9 » n
(a1] B ®

a) Sterowanie trzyprzewodowe

Rys. 8: Sposob sterowania

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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Czes¢ 4. Panel sterowniczy

Opis elementow panelu sterowniczego

Sygnalizacja
gotowosci do
pracy

Sygnalizacja
zatgczenia
stycznika

obejsciowego

Sygnalizacja btedu

DIGITAL PANEL

PASS ERROR

funkcji

Kod wyswietlanej

parametru

Sygnalizacja trybu edycji

0000

SET

edycji

* Wejscie w tryb konfiguracji
* Wejscie/wyjscie do trybu

RUN

Uruchomienie napedu

Rys. 9: Panel sterowniczy

jednostk

Wskaznik wyswietlanej

|

Wartos¢ parametru/funkcji

A

AN

PRG
Zatwierdzenie wartosci
parametru

ao °

STOP
* Zatrzymanie napedu
* Potwierdzenie btedu
* Kasowanie bigdu

___—-/

GORA/DOL
* Przelaczanie pomigdzy
parametrami
“—— konfiguracyjnymi
* Zwigkszanie i zmniejszanie
warto$ci edytowanego
parametru

Panel sterowniczy umozliwia sterowanie, konfigurowanie oraz monitorowanie stanu softstartu oraz podtgczonego

do niego napedu. Podzielony jest on na dwie gtdwne czesci — gérng zawierajgcg wyswietlacz i kontrolki LED, oraz

dolng z szescioma przyciskami za pomocg ktdrych mozna obstugiwac i konfigurowad softstart.

Po wtgczeniu zasilania i prawidtowym uruchomieniu urzadzenia softstart zgtasza gotowos¢ do pracy poprzez zapa-
lenie lewej gérnej kontrolki READY oraz wyswietlenie napisu ready na wyswietlaczu (Rys. 10). W przypadku wy-

stgpienia btedu zapali sie kontrolka prawa gérna kontrolka ERROR i dodatkowo na wyswietlaczu pokazany zostanie
komunikat z numerem btedu (Rys. 11).

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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W przypadku wystgpienia btedu nalezy bezwzglednie zapoznad sie z jego przyczy-
é n3a (kody btedéw znalezé mozna w dalszej czesci instrukcji).

Kolejnego uruchomienia napedu mozna dokonaé dopiero po usunieciu przyczyny A
btedu, oraz po potwierdzeniu i skasowaniu btedu

DIGITAL PANEL DIGITAL PANEL
READY PASS ERROR READY PASS ERROR
Rys. 10: Softstart gotowy do pracy Rys. 11: Btqd
Monitor

W trakcie normalnej eksploatacji panel operatorski petni gtéwnie funkcje monitora sygnalizujgcego tryb i stan pra-
cy napedu. Wyswietlane sg wéwczas nastepujgce komunikaty:

DIGITAL PANEL DIGITAL PANEL

READY PASS ERROR READY PASS ERROR

Rys. 12: Naped gotowy do pracy Rys. 13: Rozruch

Silnik zasilany jest za posrednictwem softstartu. Na

wyswietlaczu pokazywana jest biezgca wartos¢ pra-
du.

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugi v. 1.0.1 13
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DIGITAL PANEL

READY PASS ERROR

Rys. 14: Praca

Silnik zasilany jest poprzez stycznik obejsciowy (zapa-
lona kontrolka PASS). Na wyswietlaczu wskazywana
jest biezgca wartos¢ pradu  silnika.

DIGITAL PANEL

READY PASS ERROR

Rys. 15: Zatrzymanie

Stycznik obejsciowy zostaje wytgczony i hamowanie od-
bywa sie za posrednictwem softstartu. Na wyswietlaczu
wskazywana jest biezgca wartos¢ pradu.

Domyslnie w trybie monitora na wyswietlaczu pokazywana jest wartos$¢ pradu. Dodatkowo w czasie pracy (gdy za-
taczony jest stycznik obejSciowy) za pomocg przyciskow Goéra/Dét mozna wyswietli¢ dodatkowe informacje na te-
mat biezgcej mocy silnika (Rys. 16) oraz wspétczynnika przecigzenia (Rys. 17).

Wspotczynnik przecigzenia (Rys. 17) okresla stosunek biezgcego obcigzenia napedu do wartosci znamio-

nowych. Jezeli obcigzenie jest wieksze od wartosci znamionowych to wskazuje to na ryzyko przegrzania
napedu. W zaleznosci od czasu trwania i wartosci przecigzenia wspotczynnik ten bedzie narastat az do

osiggniecia 100%, kiedy nastgpi awaryjne zatrzymanie napedu i zgtoszenie btedu Err08.

DIGITAL PANEL

READY PASS ERROR

Rys. 16: Biezgca moc silnika [kW]

DIGITAL PANEL

READY PASS

Rys. 17: Wspdtczynnik przecigzenia [%]

ERROR
([ ]

Softstart SF-110 — SF-550 —
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Informacje dodatkowe

Po nacisnieciu przycisku PRG wyswietlone zostajg dodatkowe informacje o urzadzeniu i jego stanie. Lista dostep-
nych tu parametréw przedstawiona jest w tabeli 2, natomiast przetgczanie pomiedzy kolejnymi parametrami odby-

wa sie za pomocg przyciskow Gora/Dét.

Komunikat Opis
AC:XXX Trzy ostatnie cyfry informujg o sredniej wartosci napiecia miedzyfazowego zasilajgcego sil-
nik
022-3 Znamionowa moc softstartu. W tym wypadku zapis oznacza moc 22kW i sie¢ tréjfazowg
H1:EOQ8
H2:E13 Lista dziewieciu ostatnich btedéw zarejestrowanych przez softstart. W komdrce H1 wy-
Swietlany jest kod ostatniego btedu. W kolejnych komdrkach - wczesniejsze
H9:E00
Uer:3.0 Wersja oprogramowania zainstalowanego w softstarcie
Lxxx Liczba poprawnie przeprowadzonych rozruchéw napedu
RUNXxx Czas trwania (w sekundach) ostatniego rozruchu silnika

Tabela 2: Dodatkowe informacje o stanie softstartu

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1 15
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Edycja parametréow

Schemat edycji parametréw konfiguracyjnych softstartu przedstawiony jest na Rys. 18. Wejscie do trybu edyc;ji re-
alizuje sie przez nacisniecie przycisku SET (1). Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony kod biezgcego parametru w
postaci PX.yyy, gdzie X to kod parametru, a yyYy — warto$¢ parametru. Za pomocg przyciskow Géra/Dét (2) nale-
zy wybra¢ zadany numer parametru, a nastepnie kolejny raz nacisngé przycisk SET (3). Spowoduje to wejscie do
trybu edycji wybranego parametru, co sygnalizowane jest przez mruganie diod LED edycji parametru. Za pomocg
przyciskdw Géra/Dét (4) nalezy ustawi¢ zgdang warto$¢ parametru, a nastepnie zatwierdzi¢ zmiane poprzez naci-
$niecie przycisku PRG (5). Poprawnie wykonana edycja i zapis potwierdzona jest wyswietleniem komunikatu

| Il

GOOD.

(1) (2) (3)
Q\[‘h‘ 5 ":ﬁ’ 2 TJ

. L= N - - — — - e = —- — - - '

FlETAIAY @"-'L,’.,’_,':,','J 0o FlL IO A S
(4) (5)
2 N\

A \g a ii: .

g EEEIE A o’ LT O 19 a|ald

Rys. 18: Schemat edycji parametrow

‘ Nacisniecie w trybie edycji parametru przycisku SET spowoduje wyjscie z edycji biezgcego parametru

bez zapisania wprowadzonych zmian.

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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Czesc¢ 5.

=

Lista parametrow

Konfiguracja

czy¢ je ponownie trzymajgc przy tym wecisniety przycisk PRG.

Aby przywrdci¢ domysing konfiguracje softstartu nalezy wytgczy¢ zasilanie urzadzenia, a nastepnie wig-

. . Zakres
Kod Funkcja Opis Jedn. | Fabr.
nastaw
Poczatkowa warto$é napiecia od ktdrego
PO Napiecie poczatkowe 2 ) P Q . & 30-70 % 30
rozpoczynany jest rozruch silnika.
P1 Czas rozruchu Czas rozruchu napedu 2-60 S 16
Sposob i czas kontrolowanego hamowania
napedu
0 - Hamowanie wybiegiem
>0 — Miekkie hamowanie
P2 Czas hamowania Wiecej informacji na temat spo- 0-60 s 0
sobéw zatrzymywania silnika
znalez¢ mozna w rozdziale Za-
trzymywanie silnika na stronie
26.
Opdznienie pomiedzy dwoma kolejnym za-
P3 Opdinienie startu P o p ) eozy ny 0-999 3 0
taczeniami silnika
Maksymalna wartos$¢ pradu rozruchowego
Ograniczenie pradu roz- | odniesiona do wartosci prgdu znamionowe-
P5 g Pra ] Pra 50 - 500 % 280
ruchowego go. Dotyczy tylko trybdw rozruchu opartych
o kontrole pradu rozruchowego.
Maksymalna warto$¢ pradu roboczego silni-
ka.
Przekroczenie przez prad roboczy
wartosci okreslonej w P7 traktowa-
Maksymalny prad robo- ne jest jako przecigzenie silnika i,
P6 Y yPra J J p. ? L. 50 -200 %
czy D po czasie zaleznym od wartosci
przekroczenia i charakterystyki ob-
cigzenia, doprowadzi do zatrzyma-
nia napedu i zgtoszenia btedu
Err08.
. . Minimalny dopuszczalny poziom napiecia
Zabezpieczenie podna- L L L
P7 L. zasilania silnika odniesiony do wartosci na- 40-90 % 80
pieciowe L .
piecia znamionowego
. . Maksymalny dopuszczalny poziom napiecia
Zabezpieczenie nadna- . . , .
P8 o zasilania silnika odniesiony do wartosci na- 100 - 140 % 120
pieciowe L .
piecia znamionowego
P9 Tryb rozruchu Tryb rozruchu silnika 0-6 - 0
0. Z ograniczeniem pragdu maksymal-
Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1 17
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Kod

Funkcja

Opis

Zakres
nastaw

Jedn.

Fabr.

4,
5.
6.

nego

Liniowy wzrost napiecia

Gwattowny start i dalej z ogranicze-
niem pradu maksymalnego.
Gwattowny start i dalej z liniowym
wzrostem napiecia

Liniowy wzrost pradu

Podwdjna kontrola napiecia i pragdu
Bezposredni

B

Blizsze informacje o trybach rozru-
chu znalezé mozna w rozdziale Tryb
rozruchu, strona 20.

PA

Zabezpieczenia

Parametr decydujgcy o wybranym poziomie

zabezpieczen silnika

0.

Podstawowe — zabezpieczenie
przecigzeniowe (termiczne) jest wy-
taczone. Pozostajg aktywne zabez-
pieczenia prze zwarciowe, kontroli
zasilania i przed zbyt wysokg tem-
peratura softstartu.

Mate obcigzenie — Dedykowane do
napedow o niewielkim obcigzeniu.
Wszystkie zabezpieczenia aktywne.
Charakterystyka zabezpieczenia ter-
micznego zgodna jest z klasg 2
Standardowe obcigzenie — Dedyko-
wane do standardowych obcigzen.
Wszystkie zabezpieczenia aktywne.
Charakterystyka zabezpieczenia ter-
micznego zgodna jest z klasg 10.
Duze obcigzenie — dedykowane do
mocno obcigzonych napeddéw. Cha-
rakterystyka zabezpieczenia ter-
micznego zgodna jest z klasg 20.
Zaawansowane - zabezpieczenia
jak dla ustawienia standardowego.

B

Wiecej informacji na temat dostep-
nych charakterystyk zabezpieczen
znalez¢ mozna w rozdziale Charak-
terystyki zabezpieczern na stronie
28

PB

Sterowanie

Parametr ten decyduje w jaki sposéb moze
by¢ zadawany rozkaz START i STOP dla silni-

ka.

Symbol , X” oznacza ze dany kanat sterowa-

Softstart SF-110 — SF-550 — Instrukcja obstugiv. 1.0.1
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Kod

Funkcja

Opis

Zakres
nastaw

Jedn.

Fabr.

nia jest aktywny w wybranej opcji. Symbol
- oznacza wylgczong mozliwos¢ sterowa-
nia.

Wartosé 0 213 5/6|7

Panel operatorski | X - -

X | X |=
X | X |[PH
x

Zaciski - X1 X

RS485 - -] - | XXX X -

PC

Blokada nastaw

Blokada zmiany nastaw parametréw:

0 Zablokowana mozliwos¢ zmiany
jakiegokolwiek parametru

Zablokowana mozliwos$¢ zmian
1 nastaw parametrow 4, P6, PD,
PE, PP, PU

Brak zabezpieczen — petna mozli-
2 wos¢ zmiany wszystkich usta-

wien

PD

Adres

Adres urzadzenia w sieci komunikacyjnej

0-64

PE

Funkcja wyjscia progra-
mowanego OUT

Kody na pozycjach jednostek okreslajg
funkcje wyjscia. 0 na polu dziesigtek ozna-
cza wyjscie typu NO, 1 na polu dziesigtek
oznacza wyjscie typu NC.

Kody funkcji:

0) Gotowos¢ do pracy

1) Uruchomienie silnika

2) Zataczenie stycznika obejsciowego

3) Rozpoczecie hamowania
)

4) Zatrzymanie silnika

D Funkcje o kodach 0-4 s3 funkcja-

mi  chwilowymi aktywujgcymi
przekaznik na czas ok. 1s. Dodat-
kowo za pomocg parametru P4
mozna wprowadzi¢ opdZnienie
pomiedzy wystgpieniem zdarze-

nia a aktywacjg przekaznika

5) Bfad — Blokada napedu
6) Praca

)
)
7) Gotowos¢ do pracy
8) Rozruch silnika

)

9) Zataczenie stycznika obejsciowego

D Funkcje o kodach 5-9 s3 funkcja-

mi stanu. Czyli przekaznik jest
aktywny tak dtugo jak trwa wy-
zwalajace go zdarzenie. W tym

trybie nie ma mozliwosci wpro-

0-19
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. . Zakres
Kod Funkcja Opis Jedn. | Fabr.
nastaw
| wadzenia opdZnienia P4.
. Ograniczenie maksymalnej wartosci pradu
Hamowanie — prad mak- o
PF podczas kontrolowanego hamowania silni- 20-100 % 80
symalny
ka.
Znamionowy prad silnika. Do tego parame-
PP | Prad znamionowy silnika | tru nalezy wpisa¢ wartosé pradu odczytang - A -
z tabliczki znamionowej silnika
Opdznienie stycznika Opdzinienie zaftaczenia stycznika obejscio-
PU poznienie sy g 2 Y ) 0-40 s 3
obejsciowego wego
Kontrola asymetrii napie- | 0 —witgczona
PL V' P& 2 0-1 i 1
cia 1 —wyfaczona
Skalowanie odczytu pra-
PM wan! q Zytupra Wspotczynniki przeznaczone do kalibracji 50-150 % 100
Skalowanie zdczytu . odczytu mierzonych wartosci napiec i pra-
PN . dow 50 - 150 % 100
piecia

Tryb rozruchu

Ograniczenie pragdu maksymalnego

Rys. 19: Rozruch z ograniczeniem prgdu
maksymalnego

Podczas rozruchu w trybie ograniczenia pragdu maksymalnego napiecie zasilania silnika zwieksza sie az do momen-
tu osiggniecia granicznego pradu rozruchowego Il(parametr P6). Nastepnie softstart rozpedza dalej silnik pilnujgc

jednoczesnie aby prad nie przekroczyt wartosci maksymalnej. Po rozpedzeniu silnika prad spada do wartosci zna-
mionowej (lub mniejszej) i wowczas zatacza sie stycznik obejsciowy konczac procedure rozruchu silnika.

‘ Poczatkowe napiecie zasilania silnika wynosi zawsze 40% niezaleznie od ustawienia parametru PO
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W przypadku napeddw z niewielkim obcigzeniem, lub wysoko ustawiong wartoscig pradu |, moze zdarzy¢ sie ze

podczas rozruchu nie zostanie osiggnieta graniczna wartos¢ pradu rozruchowego. W takim wypadku czas rozruchu
bedzie bardzo krétki, a charakterystyka zblizona do bezpos$redniego zatgczenia silnika do sieci.

Liniowy wzrost napiecia

t#

Rys. 20: Rozruch z liniowym narastaniem na-

piecia
W tym przypadku po uruchomieniu napigcie szybko narasta do wartosci U, (zdefiniowanej w parametrze P1), a

nastepnie stopniowo narasta az do wartosci znamionowej. Po osiggnieciu napiecia znamionowego zatgcza sie
stycznik obejsciowy i procedura rozruchu zostaje zakoriczona.

Przy rozruchu z zadang rampg napieciowg poziom zabezpieczenie nadprgdowego ustawiony jest do-
‘ mysInie na wartos¢ 400% - mozliwos¢ modyfikacji tej wartosci przez zmiane parametru P6 jest zabloko-

wana.

Czas rozruchu silnika w wiekszym stopniu uzalezniony jest od charakteru obcigzenia i przebiegu rozru-
‘ chu, niz od zadanego czasu rozruchu (parametr P1). Jezeli obcigzenie silnika nie jest duze i rozruch prze-
biega bez zaktdcen to czas petnego rozruchu moze byé krotszy niz wynika to ustawienia parametru P1.
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Gwaltowny start i ograniczenie pradu

U,

v

Rys. 21: Gwafttowny start i ograniczenie prqgdu

Rozruch z gwattownym startem przeznaczony jest do napeddw w ktdrych wystepuja duze tarcia statyczne i klasycz-
ne sposoby rozruchu majg zbyt niski moment napedowy aby ruszy¢ silnik. W tym wypadku po uruchomieniu nape-
du napiecie zostaje zatgczone na wartos¢ znamionowg przez czas 100ms (I). Po tym czasie napiecie spada (Il) do
wartosci U, (parametr P1), a nastgpnie ro$nie az do momentu osiggnigcia wartosci granicznej (parametr P6). Soft-

start kontynuuje rozpedzanie silnika (Ill) pilnujac jednoczesnie aby prad nie przekroczyt wartosci granicznej. Po roz-
pedzeniu silnika i osiggnieciu napiecia znamionowego (IV) zostaje zatgczony stycznik obejsciowy i procedura rozru-
chu zostaje zakoriczona.

Rozwigzanie z gwattowny startem, z uwagi na duzy udar mechaniczny i elektryczny, nalezy stosowac tyl-
U ko w wypadkach gdy klasyczna metoda rozruchu zawiedzie (np. w przypadkach duzego tarcia statyczne-
go).
_____ Przy rozruchu z zadang rampa napieciowa poziom zabezpieczenie nadprgdowego ustawiony jest do-
U myslnie na warto$¢ 400% - mozliwosé modyfikacji tej wartosci przez zmiane parametru P6 jest zabloko-

wanha.

Rzeczywisty czas rozruchu silnika uzalezniony jest gtéwnie od charakteru obcigzenia i przebiegu rozru-
‘ chu. Jezeli obcigzenie silnika nie jest duze i rozruch przebiega bez zaktdcen to czas petnego rozruchu
moze by¢ krotszy niz wynika to ustawienia parametru P1.
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Gwaltowny start i liniowy wzrost napiecia

U,

v

«—100ms t
Rys. 22: Gwattowny start i liniowy wzrost napiecia

Rozruch z gwattownym startem przeznaczony jest do napeddw w ktdrych wystepuja duze tarcia statyczne i klasycz-
ne sposoby rozruchu majg zbyt niski moment napedowy aby ruszy¢ silnik. W tym wypadku po uruchomieniu nape-
du napiecie zostaje zatgczone na wartos¢ znamionowg przez czas 100ms (I). Po tym czasie napiecie spada (Il) do
wartosci U  (parametr P1), a nastepnie liniowo rosnie (Il) az do momentu osiggnigcia wartosci znamionowej. Po

rozpedzeniu silnika i osiggnieciu napiecia znamionowego zostaje zatgczony stycznik obejsciowy i procedura rozru-
chu zostaje zakonczona.

__ Rozwigzanie z gwattowny startem, z uwagi na duzy udar mechaniczny i elektryczny, nalezy stosowad tyl-
U ko w wypadkach gdy klasyczna metoda rozruchu zawiedzie (np. w przypadkach duzego tarcia statyczne-
go).
Przy rozruchu z zadang rampg napieciowg poziom zabezpieczenie nadprgdowego ustawiony jest do-
U myslnie na warto$¢ 400% - mozliwosé modyfikacji tej wartosci przez zmiane parametru P6 jest zabloko-
wana.

Rzeczywisty czas rozruchu silnika uzalezniony jest gtéwnie od charakteru obcigzenia i przebiegu rozru-
‘ chu. Jezeli obcigzenie silnika nie jest duze i rozruch przebiega bez zaktdcen to czas petnego rozruchu
moze by¢ krétszy niz wynika to ustawienia parametru P1.
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Liniowy wzrost pradu

v

Rys. 23: Liniowy wzrost prqdu

W przypadku rozruchu z liniowym narastaniem prgdu w momencie uruchomienia napedu na silnik zostaje podane
napiecie w wysokosci 40% wartosci znamionowej. Nastepnie napiecie zmienia sie w taki sposéb aby zapewnic li-
niowy wzrost prgdu az do momentu osiggniecia wartosci maksymalnej I, zdefiniowanej w parametrze P6. Pdzniej
naped jest dalej rozpedzany, przy czym uktad zapobiega przekroczeniu wartosci maksymalnej. Po rozpedzeniu silni-
ka prad spada do wartosci znamionowej i zatgcza sie stycznik obejsciowy.

Podwdéjna kontrola napiecia i pradu

Rozruch z podwdjng petlg napieciowego sprzezenia zwrotnego stanowi potgczenie metod rozruchu z liniowym na-
rastaniem napiecia i liniowym narastaniem pradu. Dzieki zastosowaniu zaawansowanych algorytmoéw predykcji
uktad sterowania softstartu prébuje odtworzy¢ model silnika i na tej podstawie automatycznie wygenerowac opty-
malng charakterystyke rozruchu.

Bezpos$redni z kontrola parametréow

W trybie rozruchu bezposredniego softstart zasila silnik petnym napieciem monitorujgc jednoczesnie prad oraz po-
zostate parametry elektryczne. W przypadku wykrycia przecigzenia, zbyt niskiego lub zbyt wysokiego napiecia, sty-
ki alarmowe 5-6 zostajg rozwarte umozliwiajgc np. odciecie zasilania napedu.
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Zatrzymywanie silnika

Wytaczanie silnika przeprowadzi¢ mozna na dwa sposoby, zaleznie od ustawienia parametru P2

Hamowanie wybiegiem
Jezeli parametr P2 ustawiony jest na wartos¢ 0, to po wydaniu rozkazu STOP nastgpi odtgczenie stycz-
nika obejsciowego i silnik zatrzyma sie wybiegiem. Softstart w zaden sposéb nie bedzie wptywat na

P2=0 charakterystyke hamowania.
Hamowanie wybiegiem jest preferowang formg zatrzymywania silnika i znaczaco wptywy na
m wydtuzenie czasu zycia softstartu.
Miekkie hamowanie
Jezeli parametr P2 ustawiony jest na wartos¢ wiekszg od zera, to po wydaniu rozkazu STOP nastgpi
odtgczenie stycznika obejsciowego, przy jednoczesnym podaniu na silnik petnego napiecia poprzez
obwody wewnetrzne softstartu. Nastepnie napiecie zasilania bedzie stopniowo obnizane az do mo-
mentu catkowitego zatrzymania silnika.
Miekkie hamowanie moze znalez¢ zastosowanie do eliminacji uderzenia hydraulicznego w uktadach
P2>0 |pompowych. Jednakze z uwagi na mozliwos¢ poptyniecia w czasie hamowania duzych praddw z silni-

ka w kierunku sieci rozwigzanie takie zalecane jest tylko dla napeddow o stosunkowo nieduzej bez-
wtadnosci.

Parametr P2 okresla czas hamowania w sekundach, przy czym rzeczywisty czas zatrzymania zalezeé
bedzie w wiekszym stopniu od parametréw obcigzenia niz od tej wartosci. W przypadku lekkich nape -
doéw o matym momencie bezwtadnosci zatrzymanie moze nastgpi¢ zdecydowanie szybciej niz wynika
to z ustawien P2.

Tabela 3: Sposdb zatrzymania silnika
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Zabezpieczenia

Softstart wyposazony jest w szereg zabezpieczen zapewniajgcych skuteczng ochrone samego softstartu, jak i zasila-
nego z niego silnika. Konfiguracja poziomu zabezpieczen nalezy do obowigzkéw uzytkownika i musi uwzgledniaé
charakterystyke obcigzenia jak i warunki pracy.

Lista zabezpieczen

Zabezpieczenie Opis

W przypadku gdy temperatura softstartu przekroczy 80°C (* 5°C) na-
stgpi zatrzymanie napedu, a mozliwos¢ kolejnego uruchomienia
Temperaturowe . . .
zostanie zablokowana do momentu gdy temperatura nie spadnie

ponizej 55°C.

. L W przypadku zaniku zasilania na ktérej$ z faz wejsciowych w czasie <3
Zanik napiecia fazowego . ] ] i
sekund nastgpi zatrzymanie napedu i zablokowanie softstartu.

Jezeli asymetria prgdéw fazowych silnika przekroczy wartosé 50% (*
Asymetria pragdéw fazowych 10%) to w czasie <3 sekund nastapi zatrzymanie silnika i zablokowanie
softstartu.

Czas zadziatania zabezpieczenia nadpradowego zalezeé bedzie od zada-
Zabezpieczenie nadprgdowe nej wartosci pragdu roboczego (P7), oraz od wybranej charakterystyki za-
bezpieczenia (P6). Wiecej informacji znalez¢ mozna w ....

Zabezpieczenie opiera sie na symulacji modelu termicznego silnika. Czas
. . . zadziatania zalezy od zadanej wartosci pradu bazowego (P7) i od wybra-
Zabezpieczenie termiczne ] ) . , L. .. ., .
nej charakterystyki zabezpieczenia (P6). Wiecej informacji znalez¢ moz-

naw....

Jezeli napiecie zasilania jest wyzsze od 140% wartosci znamionowej, to
. . L wytgczenie nastgpi w czasie < 0.5s. Jezeli napiecie jest nizsze od 140%
Zabezpieczenie nadnapieciowe L . .. , . )
wartosci znamionowej i wyzsze od poziomu zabezpieczenia PA to wyla-

czenie nastgpi w czasie krotszym od 0.5s

Jezeli napiecie zasilania jest nizsze od 40% wartosci znamionowej, to
. . L wytgczenie nastgpi w czasie < 0.5s. Jezeli napiecie jest wyzsze od 40%
Zabezpieczenie podnapieciowe . ] L ] ) )
wartosci znamionowej i nizsze od poziomu zabezpieczenia P9, to wytg-

czenie nastgpi w czasie < 3s

Jezeli prad silnika przekracza 10-krotnie wartos$¢ pradu znamionowego,
to wytgczenie nastgpi w czasie < 0.1s

Zabezpieczenie zwarciowe Zabezpieczenie zwarciowe wbudowane w softstart moze petnié

wylacznie funkcje zabezpieczenia dodatkowego. W kazdym wy-
A padku niezbedne jest dodatkowego zabezpieczenia przecigze-
niowego.

. ) o W zaleznosci od ustawionej wartosci parametru PU zabezpieczenie
Zabezpieczenie przed zbyt niskim ob- . ., L .
L mozna ustawi¢ na poziomie od 20-90% prgdu znamionowego, a czas za-
cigzeniem

dziatania zabezpieczenia na poziomie 10-90 s
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Charakterystyki zabezpieczen

Lekkie obcigze- | Standardowe ob- . L.
Parametr PC Podstawowe . L. Duze obcigzenie | Zaawansowane
nie cigzenie

Klasa zabezpie-
czenia termiczne- Brak 2 10 20 10

go
Opoinienie kon-
troli nadprado- Brak 3 15 30 15

wej [s]
Czas zadziatania I/le 3| 4|5 |34 /|5 |3 | 4/|5]|3/| 4 5
zabezpieczenia
termicznego Opdznienie 45|23 15| 23 | 12 | 75| 46 | 23 | 15 | 23 | 12 | 7.5

Charakterystyki i klasy zabezpieczenia termicznego zgodne sg z normg IEC60947-4-2 i przedstawione sg na Rys. 24.

Prawidtowe dobranie poziomu zabezpieczert ma kluczowe znaczenie dla zapewnienia ochrony softstartu
i silnika. Nalezy zwrdci¢ uwage na witasciwe ustawienie znamionowego pradu silnika (parametr PP),

A maksymalnej dopuszczalnej wartosci pradu roboczego (parametr P7), oraz charakterystyke zabezpie-
czen (parametr PC).
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Rys. 24: Charakterystyki zabezpieczenia termiczne-
go
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Czes¢ 6 - Komunikacja RS-485
Sofstarty seri SF wyposazone sg w interfejs RS-485 obstugujacy protokét komunikacyjny Modbus RTU. Za jego po-
Srednictwem mozliwe jest bezposrednie sterowanie, konfigurowanie, oraz monitorowanie stanu urzadzenia.

Parametry komunikacji

Predkos¢ 9600 bps

Liczba bitow danych 8

Liczba bitéw stopu 1

Kontrola parzystosci Brak

Adres 0 - 60 (ustawiany przez parametr PD)

Lista rejestrow

Rejestr
Kod rozkazu | Opis
DEC| HEX
Sterowanie. Nastawy:
1 - Start
1 0x01 06
2 - Stop
4 - Reset
Status
Bit 0 |Uruchomienie
2 0x02 03 Bit1 |Praca
Bit 2 |Zatrzymanie
Bit3 |Awaria
3 0x03 03 Srednia warto$¢ skuteczna pradu
4 0x04 03 Kod btedu
256 | 0x100 03/06 Konfiguracja | PO
257 | 0x101 P1
258 | 0x102 p2
259 | 0x103 P3
260 | 0x104 P4
261 | 0x105 P5
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262 | 0x106
263 | 0x107
264 | 0x108
265 | 0x109
266 | 0x10A
267 | 0x10B
268 | 0x10C
269 | 0x10D
270 | Ox10E
271 | 0x10F
272 | 0x110
273 | 0x111
274 | 0x112

P6

P7

P8

P9

PA

PB

PC

PD

PE

PF

PP

PU

PL

Czes$c¢ 7 - Wykrywanie i usuwanie usterek

Kody btedow

Kod btedu

Nazwa btedu

Opis usterki i sposdéb jej usuniecia

Err00

Przyczyna usterki usu-
nieta

Wystepuje w przypadku gdy przyczyna powodujgca zablokowanie so-
ftstartu zostata samoczynnie usunieta. Dotyczy to tylko bteddw zbyt
niskiego napiecia zasilania, zbyt wysokiego napiecia zasilania, prze-
grzania softstartu lub chwilowego naruszenia taficucha blokad. W ta-
kim wypadku nalezy potwierdzi¢ btad naciskajgc przycisk STOP/RESET
i mozna ponownie uruchomié naped.

Err01

Naruszenie taricucha
blokad

Potfaczenie pomiedzy zaciskami O7 i 010 zostato przerwane. Nalezy
zidentyfikowaé i usunagé przyczyne powodujgcg naruszenie faicucha
blokad. Nastepnie nalezy skasowaé btad przy pomocy przycisku
STOP/RESET i mozna ponownie uruchomié¢ naped.

Err02

Przegrzanie softstartu

Przekroczenie maksymalnej dopuszczalnej temperatury softstartu.
Jego przyczyng moze by¢ min. zbyt duza czestos¢ rozruchdéw, niedo-
stosowanie mocy urzadzenia do podtgczonego silnika lub zbyt wyso-
ka temperatura otoczenia softstartu. Nalezy zdiagnozowac i wyelimi-
nowac przyczyne przekroczenia temperatury. Gdy temperatura mo-
dutu spadnie do wartosci bezpieczniej mozna skasowac btad i po-
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nownie uruchomic silnik.

Err03

Zbyt dtugi rozruch

Czas rozruchu silnika przekroczyt 60s. Moze to wskazywac na niewta-
Sciwie dobrane parametry rozruchu, zbyt duze obcigzenie silnika, lub
to ze moc softstartu nie jest dostosowana do mocy silnika. Nalezy
zdiagnozowac i usung¢ przyczyne usterki, nastepnie mozna skasowad
btad przyciskiem STOP/RESET i ponownie uruchomic silnik.

Err04

Zanik napiecia fazowego

Brak napiecia na jednej z faz zasilajgcych. Nalezy sprawdzi¢ popraw-
nos$¢ podtgczen oraz dziatanie stycznika wejsciowego K1 i zabezpie-
czenia F1. Po usunieciu usterki i skasowaniu btedu mozna ponownie
uruchomic silnik.

Err0O5

Zanik napiecia wyjscio-
wego

Brak napiecia jednej z faz na zaciskach silnika. Nalezy sprawdzié po-
prawno$¢ podtgczen oraz dziatanie przekaznika obejsciowego. Jezeli
potgczenia sg prawidtowe i btgd wystepuje podczas rozruchu/zatrzy-
mania silnika — nalezy skontaktowac sie z serwisem. W pozostatych
przypadkach po usunieciu usterki i skasowaniu btedu mozna ponow-
nie uruchomic silnik.

Err06

Asymetria napiecia zasi-
lania

Wystepuje zbyt duza asymetria pomiedzy napieciami na poszczegdl-
nych fazach. Nalezy sprawdzié¢ jakos¢ linii zasilajgcej i poprawnosé po-
taczen. Po usunieciu usterki i skasowaniu btedu mozna ponownie
uruchomi¢ silnik.

Err07

Przecigzenie podczas
rozruchu

Podczas rozruchu silnika przekroczona zostata wartos¢ pradu granicz-
nego. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia softstartu oraz to czy moc urzg-
dzenia jest dostosowana do podtgczonego silnika i obcigzenia. Po
usunieciu usterki i skasowaniu btedu mozna ponownie uruchomic sil-
nik.

Err08

Przecigzenie podczas
pracy

Zbyt duze obcigzenie podczas pracy. W pierwszej kolejnosci nalezy
sprawdzi¢ czy parametry softstartu (PP i P7) dostosowane sg do rze-
czywistego obcigzenia. Dodatkowo nalezy sprawdzié¢ czy obcigzenie
na wale silnika nie przekracza znamionowej mocy silnika lub softstar-
tu. Po usunieciu usterki i skasowaniu btedu mozna ponownie urucho-
mic silnik.

Err09

Zbyt niskie napiecie zasi-
lania

Nalezy sprawdzi¢ ustawienie parametru P9 i rzeczywistg wartos¢ na-
piecia zasilania.

Errl0

Zbyt wysokie napiecie
zasilania

Nalezy sprawdzi¢ ustawienie parametru P9 i rzeczywistg wartosé na-
piecia zasilnia.

Errll

Btad konfiguraciji

Nieprawidtowa konfiguracja softstartu. W miare mozliwosci nalezy zi-
dentyfikowac i poprawi¢ nieprawidtowy wpis. Jezeli nie bedzie to
mozliwe nalezy przywrdéci¢ domysing konfiguracje urzadzenia

Aby przywréci¢c domysing konfiguracje softstartu nalezy
wytaczy¢ zasilanie urzgdzenia, a nastepnie wiaczy¢ je po-

2

— nownie trzymajac przy tym wecisniety przycisk PRG.

Errl2

Zwarcie

Gwattowny skok pradu. Przyczyng moze by¢ zbyt duze obcigzenie lub
zablokowanie silnika. Mozliwe jest rdwniez uszkodzenie softstartu.

Errl3

Btad konfiguracji auto-
matycznego startu.

Softstart skonfigurowany zostat do pracy w trybie automatycznego
startu, ale sygnaty wejsciowe nie sg dostosowane do pracy w tym try-
bie. Nalezy zwrdci¢ uwage czy sterowanie zewnetrzne podfgczone
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jest prawidtowo wedtug uktadu dwuprzewodowego.
Otwarty przycisk STOP uniemozliwia uruchomienie napedu

Lo L. Obciazenie silnika podczas pracy jest mniejsze od wartosci ustawionej
Errl5 Zbyt niskie obcigzenie
w parametrze PU.

Czes¢ komunikatow btedéw moze by¢ skorelowanych ze sobg. Na przyktad btgd Err02 sygnalizujacy przegrzanie

silnika moze by¢ spowodowany wysokg temperaturg spowodowang zaréwno od duzego pradu obcigzenia, jak i
od zwarcia.

Errld Btad wejscia STOP
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Specyfikacja urzadzenia

Typ SF-110 ‘ SF-150 ‘ SF-180 ‘ SF-220 ‘ SF-300 ‘ SF-370 ‘ SF-450 ‘ SF-550
Zasilanie Trojfazowe, 3x400V (+ 15%), czestotliwosé 50Hz
Silnik Silnik asynchroniczny tréjfazowy (uzwojenia 400V)
Moc
o 11 15 18 22 30 37 45 55
wyjsciowa [kW]
Prad 22 30 37 44 60 74 90 110
wyjsciowy [A]
Sterowanie sil- | Rozruch i hamowanie — sterowanie wszystkich trzech faz wyjsciowych
nikiem Praca — wymagany zewnetrzny stycznik obejsciowy
1) Z ograniczeniem pradu maksymalnego
2) Liniowy wzrost napiecia
3) Gwattowny start i dalej z ograniczeniem pragdu maksymalnego.
Rozruch 4) Gwattowny start i dalej z liniowym wzrostem napiecia
5) Liniowy wzrost prgdu
6) Podwdjna kontrola napiecia i pradu
7) Bezposredni z kontrolg parametréow
) 1) Miekkie hamowanie
Hamowanie . L
2) Hamowanie wybiegiem
1) Temperaturowe softstartu
2) Zanik napiecia fazowego
Zabezpieczenia | 3) Termiczne silnika
4) Nadnapieciowe i podnapieciowe
5) Zwarciowe
Sterowanie bezpotencjatowe wzgledem poziom COM
. 1) Start
Wejscia
2) Stop
3) Blokada
1) Zasilanie stycznika obejsciowego
2) Sygnalizacja btedu
3) Programowane — dostepne funkcje:
- Gotowos¢ do pracy
. - Uruchomienie silnika
Wyjscia . . .
. - Zataczenie stycznika obejsciowego
przekaznikowe . )
- Rozpoczecie hamowania
- Zatrzymanie silnika
- Btagd — Blokada napedu
- Praca
- Gotowos¢ do pracy
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- Rozruch silnika

- Zatgczenie stycznika obejsciowego

Wyjscie analo-
gowe

Sygnat pragdowy (0-20mA) proporcjonalny do biezgcej wartosci pradu silnika.

Komunikacja

Interfejs komunikacyjny RS485 z obstugg protokotu Modbus RTU

Panel sterowa-
nia

1) czterocyfrowy wyswietlacz LCD i kontrolki LED umozliwiajace:

- programowanie softstartu

- sygnalizacja stanu pracy

- wyswietlanie informacji o pradzie, mocy i stopniu przecigzenia silnika

- wyswietlanie komunikatow o btedach
2) Klawiatura umozliwiajgca sterowanie silnikiem oraz skonfigurowanie softstartu
3) Mozliwosé blokady lub ograniczenia zmiany nastaw.

Warunki pracy

Srodowisko pracy

- Wolne od kurzu i pytu (szczegdlnie przewodzgcego)
- Zapewniajgce wiasciwg wentylacje urzadzenia
- zabezpieczone przed niepowotanym dostepem

Temperatura

-25..+40°C

Wilgotnosé

Ponizej 90% (bez kondensacji pary)

Wibracje

Ponizej 0.5G

Wysokos¢ pracy

Ponizej 3000 m.n.p.m.
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Gwarancja

1.  Softstart objety jest 24 miesieczng gwarancjg. Okres gwarancji liczony jest od momentu zakupienia urzgdze-
nia.

2.  Gwarancja wazna jest wytgcznie z dowodem zakupu.

3.  Zgtoszenie reklamacyjne nalezy dokona¢ w punkcie zakupu lub bezposrednio u producenta:

F&F Filipowski sp. j.
ul. Konstantynowska 79/81
95-200 Pabianice
Tel. (42) 227-09 71
e-mai: dztech@fif.com.pl

4, Do zgtoszenia reklamacyjnego nalezy zataczyé pisemng informacje o charakterze usterki i okoliczno$ciach jej
wystapienia.
5. F&F Filipowski sp. j. zobowigzuje sie do rozpatrywania reklamacji zgodnie z przepisami prawa polskiego.
6.  Wybdr formy zatatwienia reklamacji: wymiana towaru na wolny od wad, naprawa lub zwrot pieniedzy nalezy
do producenta.
7. Gwarancja nie obejmuje:
a.  Uszkodzen mechanicznych i chemicznych
b. Uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego lub niezgodnego z instrukcjg obstugi uzytko-
wania
c.  Uszkodzen powstatych po sprzedazy w wyniku wypadkdéw lub innych zdarzen za ktdre nie od-
powiada producent ani punkt sprzedazy, np.: uszkodzenia w czasie transportu.
8.  Gwarancja nie obejmuje czynnosci ktore zgodnie z instrukcjg powinien wykonaé uzytkownik, np.: podtacze-
nia urzadzenia, wykonanie instalacji elektrycznej, instalacji innych wymaganych zabezpieczen elektrycznych.
9.  Gwarancja nie ogranicza uprawnien kupujgcego wynikajgcych z niezgodnosci towaru z umowa.
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