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Nie wyrzucaé tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami!
Zgodnie z ustawa o zuiytym sprzecie, elektroémieci pochodzace

2 gospodarstwa domowego mozna odda bezpfatnie | w dowolnej ilosci
do utworzonego w tym celu punktu zbierania, a takie do skiepu przy okazji
dokonywania zakupu nowego sprzetu (w myél zasady stary za nowy,

bez wzgledu na marke). Elektrosmieci wyrzucone do $mietnika lub porzucone
nat dy, stwarzaja je dla oraz zdrowia lud.

- Przeznaczenie

EPS-D przeznaczony jest do zabezpieczania elektrycznych silnikow
tréjfazowych o mocy od kilkuset watéw do 55kW. Realizuje
zabezpieczenie przecigzeniowo-cieplne, nadmiarowo-pradowe,
ziemnozwarciowe, od utyku wirnika, ciezkiego rozruchu i
asymetrii obcigzenia. Chroni réwniez przed niewtasciwa kolejnoscig
lub zanikiem fazy a poprzez podtgczenie termistoréow PTC
bezposrednia kontrole temperatury silnika.

Skutecznie chroni silniki w drogich i odpowiedzialnych zastoso-
waniach jak windy, transportery, podnosniki, wentylatory,
wiréwki, kompresory, itp.

[s] ——

AN
0@
A 25— (8
20— (5)
1000 |\ 15—
\\\
AV
AN

— 10— ) =
= 5— ) —
100 RS

S 1

>§(§>

10 NI éai
5)

©
Y]
®

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10xI

Rys. 1. Charakterystyki czasowo-pradowe ze stanu zimnego

- Zabezpieczenie przed asymetrig obcigzenia i praca
niepetnofazowa

Niezalezny pomiar wartosci pragdu w kazdej fazie sprawia, ze
zanik dowolnej fazy lub praca w uktadzie asymetrycznych
obcigzer powyzej 30% zostanie wystarczajagco wczesnie wykryta
a silnik wyfgczony. Wytaczenie nastgpi z opdzinieniem 4 s, co
zapobiega odtaczeniu silnika przy chwilowym spadku napiecia
wynikajgcym ze standw przejsciowych w sieci.

Opis funkcji zabezpieczajacych

- Zabezpieczenie termiczne

Przekaznik kontroluje obcigzenie w kazdej fazie. Bazujgc na war-
tosciach nastawy wprowadzonych przez uzytkownika oraz na
rzeczywistym pradzie pobieranym przez silnik, realizowana jest
przez mikroprocesor jedna z o$miu charakterystyk pradowo-
czasowych przekaznika zgodna z IEC947 (rys. 1). Charakterystyki
oznaczone sg przy pomocy klas w zakresie od 5 do 40 (klasa
funkcjonalnie okresla czas w sekundach, po jakim przekaznik
wytgczy przecigzenie o krotnosci 7,2 jego pradu nastawczego In).
Wybor odpowiedniej charakterystyki dokonujemy w oparciu
o parametry rozruchowe silnika i jego moc znamionowa.
W oparciu o realizowang charakterystyke zabezpieczenia oraz
cata historie pracy silnika od momentu wtaczenia zasilania
przekaznika, EPS-D oblicza dopuszczalny czas przeciazenia silnika
tak, aby nie przekroczy¢ granicznego przyrostu temperatury
i wytacza uktad zasilania silnika. Dzieki zaawansowanym
algorytmom przetwarzania, poprawnie mierzy rzeczywistg
wartos¢ skuteczng rowniez przy pradach odksztatconych
wyzszymi harmonicznymi (az do 7-ej harmonicznej wigcznie)
nawet przy duzych przetezeniach (do 10 razy).

Dla zabezpieczenia termicznego mozliwy jest wybor trybu pracy:
reczny lub automatyczny.

- Zabezpieczenie od czestego rozruchu

Dzieki funkcji elektronicznej ,kumulacji ciepta”, pamietany jest
ciggle stan nagrzania zabezpieczanego silnika. Przy czestych
rozruchach wydzielanie ciepta w silniku jest szczegdlnie
intensywne, co prowadzi do przegrzania. Aby temu zapobiec
przekaznik po osiagnieciu zadanego przyrostu temperatury
uniemozliwia dalsze rozruchy az do momentu obnizenia sie
temperatury ponizej akceptowal2|'1ego poziomu.

- Zabezpieczenie przed zwarciem doziemnym

Starzenie sie izolacji przewoddéw elektrycznych jest czesta
przyczyng przebicia izolacji do obudowy, ktére moze
spowodowac zwarcie doziemne niebezpieczne dla silnika, oraz
dla oséb i otoczenia. Aby temu zapobiec w przekazniku EPS
zostata wprowadzona funkcja, ktéra wykrywa w sposéb
selektywny zwarcia doziemne na zadanym przez uzytkownika
poziomie i wytacza silnik po uptywie wybranego czasu. Funkcja
nie wymaga dotfgczenia dodatkowego przektadnika pragdowego.

UWAGA!

Funkcja zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nie jest prze-
znaczona do ochrony os6b obstugujacych przed porazeniem.
Spetnia jedynie funkcje przeciwpozarowa.

- Ochrona przed wzrostem pradu silnika

Utrzymujace sie, nawet nieznaczne, przekroczenie pradu
znamionowego moze sSwiadczy¢ o nieprawidtowej pracy
silnika. Jezeli stan taki bedzie utrzymywat sie przez zadany
okres czasu, to funkcja ta umozliwia wytaczenie
zabezpieczanego silnika

- Ochrona przed obnizeniem pradu silnika

Zabezpieczenie przed obnizeniem pradu silnika ponizej
ustalonego poziomu, utrzymujacego sie przez zadany

czas zapobiega pracy jatowej silnikow.

Funkcje ta moze zosta¢ wykorzystana np. jako skuteczne
zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem.



- Kontrola wiasciwej kolejnosci faz pradéw

Funkcja ta uniemozliwia dziatanie silnika w przypadku
podtaczenia faz w niewtasciwej kolejnosci.

Dziatanie przekaznika EPS-D

Na podstawie ciggtych pomiaréw pradéw obcigzenia, poprzez
wewnetrzne przektadniki prgdowe, EPS-D symuluje stan termiczny
zabezpieczanego silnika, ktory nastepnie poréwnywany jest z
nastawiong charakterystyka prgdowo-czasowego zabezpieczenia.
Dzieki zaawansowanym algorytmom przetwarzania poprawnie
mierzy rzeczywista wartos¢ skuteczng takie przy pradach
odksztatconych wyzszymi harmonicznymi nawet przy duzych
przecigzeniach (do 10 razy). Przekroczenie parametrow
nastawionego zabezpieczenia, jak: przegrzanie silnika, zanik fazy,
asymetria napiec czy zwarcie doziemne spowoduje rozwarcie styku
95-96 i w efekcie wytgczenie silnika. Przekaznik sygnalizuje
przyczyne wytaczenia. Ponowne zatgczenie silnika mozliwe jest po
likwidacji usterki lub powrocie wtasciwych warunkéw zasilania i
recznym odblokowaniu przekaznika. W przypadku zadziatania
zabezpieczenia termicznego przy ustawionym trybie pracy recznej,
silnik mozemy ponownie wystartowaé po spadku jego stanu
nagrzania ponizej 80% wartosci dopuszczalnej. W przypadku
ustawienia trybu pracy automatycznej, silnik wystartuje ponownie
samoczynnie po obnizeniu jego stanu nagrzania ponizej 80%
wartosci dopuszczalnej.

UWAGA!

EPS-D posiada funkcje elektronicznej ,kumulacji ciepta”, tzn
podczas ciagtej pracy przekaznika pamietany jest stan nagrzania
zabezpieczanego silnika. Stan nagrzania silnika jest pamietany
nawet w przypadku zaniku napiecia zasilania przez okres czasu
do kilkudziesieciu minut. Po powrocie zasilania stan nagrzania
silnika jest uaktualniany.
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Tabela 1
Nastawa Min. Max. Skok nastawy

(A) 1A 5A 0,1A

I, ® 5A 25A 0,5A
(@] 20A 100 A 0,5A
(A) 1A 50A 1A

1, ® 5A 130A 1A
(C) 20A 800 A 1A

t, 04s 5s 0,02s

t, Os 5s 0,02s
(A) 0,2A 5A 0,1A

1, (B) 0,5A 25A 0,1A
(o] 35A 100 A 0,1A

t, 04s 5s 0,02s
(A) 0,2A 5A 0,1A

1, (B) 0,5A 25A 0,5A
(@] 35A 100 A 05A

t, 04s 5s 0,02s

Class 5 40 5

UWAGA!

Ze wzgledu na odksztatcony charakter przebiegdéw pradowych, jakie
wprowadzajg falowniki stosowane do regulacji predkosci obrotowej
silnika EPS nie moze wspoétpracowac z tymi urzadzeniami.

Dobériparametry przekaznika

EPS-D produkowany jest w trzech wersjach pragdowych:

(A) Dla pradéw od 1A do 5A, dedykowany dla silnikdw ponizej
2,2 kW oraz do wspotpracy z przektadnikami pradowymi

(B) Dlapradéw od 5Ado25A

(C) Dlapradéw od 20A do 100A

Zestawienie wszystkich parametréw przedstawione jest w tabeli 1

nastr. 7 instrukcji.

- Zdalne sterowanie silnikiem

Do zaciskéw Y1, Y2 do ktérych mozna podtaczyé

dowolny przycisk ze stykiem zwiernym lub styk zwierny
dowolnego urzadzenia np. sterownika PLC tworzac zdalne
sterowanie silnika poprzez EPS-D.

Podczas normalnej pracy przekaznika EPS-D zwarcie
zaciskéw Y1 i Y2 wytacza zasilanie chronionego silnika,
rozwarcie zaciskéw Y1 i Y2 ponownie zatgcza zasilanie silnika.

Jezeli pojawit sie komunikat informujacy o przyczynie zadziatania
przekaznika EPS-D lub chwilowym zaniku napiecia zasilania
przekaznika EPS-D jednorazowe zwarcie zaciskow Y1iY2
wykasuje komunikat.

Pod zaciski Y1 i Y2 nie podtacza¢ zadnego napiecia.
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\ENEIE] Min. Max.  Skok nastawy
Mode auto manual -
Cooling tc=1x tc=2x -
Language english polski -
Sequence ON OFF -
CcT NO CT 800/5
Legenda:

1, - prad znamionowy silnika *

I, - prad zabezpieczenia zwarciowego

t, - opdznienie dla zabezpieczenia zwarciowego

t, - czas martwy dla zabezpieczenia zwarciowego *

I, - prad zabezpieczenia ziemnozwarciowego

t, - opéznienie dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego ?

1, - prad zabezpieczenia podpradowego *

t, - opéznienie dla zabezpieczenia podpradowego

Class - Charakterystyka pradowo-czasowa zabezpieczenia *
)Mode - Tryb pracy dla zabezpieczen termicznych

Cooling - Charakterystyka chtodzenia silnika "

Frequency - Czestotliwos$¢ napigcia sieciowego

Sequence - Kontrola kolejnosci faz ¥

CT - Nastawa przektadnika pradowego *

ts - opdznienie na czas rozruchu przy zastosowaniu softstartu
tr-opdznienie przy powtdrnej probie zataczenia silnika po
zadziafaniu zabezpieczenia podpradowego’®



1) Silnik jest prawidtowo zabezpieczony, jezeli jego prad
roboczy nie rdzni sie wiecej niz + 5% od nastawionego
pradu znamionowego przekaznika.

2) Aby umozliwi¢ prawidtowy rozruch silnika mozna
dodatkowo zwiekszy¢ opozinienie zadziatania zabez-
pieczenia zwarciowego poprzez okreslenie dodatkowego
czasu martwego odmierzanego przy wtgczaniu przekaznika
lub usuwaniu awarii.

3) UWAGA! Czas 400 ms jest najkrotszym wymaganym
czasem wytgczania przy zwarciu doziemnym.

4) Zabezpieczenie mozna wytaczyc¢ jezeli luZIn.

5) Wybdr jednej z o$miu charakterystyk zabezpieczenia
termicznego w zakresie 5+40 (rys. 1). Klasa funkcjonalnie
okresla czas po jakim przekainik wytaczy przecigzenie
o krotnosci 7,2 jego pradu nastawczego.

6) Praca automatyczna zapewnia samoczynny powr6t do
pracy przekaznika w przypadku zadziatania zabezpieczen
termicznych, zaréwno w przypadku symulacji temperatury,
jak i temperatury poprzez termistory. Powrét w przypadku
symulacji nastepuje jezeli symulowana temperatura obnizy
sie¢ 0 20% w stosunku do znamionowej. Praca w trybie
recznym (manual) oznacza, ze aby powrdci¢ do pracy
nalezy recznie skasowac blokade.

7) Jezeli czas chtodzenia silnika jest w przyblizeniu réwny
czasowi jego nagrzewania, to parametr ten nalezy ustawic¢
na wartos¢ tc = 1x. W przypadku, gdy czas ten jest dtuzszy
(np. przy stabym chtodzeniu silnika) parametr nalezy
ustawi¢ na tc = 2x.
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Tabela 2 przedstawia orientacyjna zaleznosé pradu
znamionowego silnikdw od ich mocy znamionowej.

Tabela 2

0,75 1,1 15 22 30 40 55 7,5

1,8 2,7 35 50 65 80 11 15

11 15 185 22 30 37 45 55

22 30 34 41 55 68 81 99

Uwaga!

Dobierajgc EPS dla zabezpieczanego silnika nalezy pamieta¢, ze
silniki pracujace w uktadach napedowych dobierane sg tak, aby
osiggaty ok. 80% swoich wartosci nominalnych.

Wybor odpowiedniej charakterystyki zabezpieczenia dokonujemy
w oparciu o dane producentdw silnikdw. W przypadku braku takich
danych mozemy postuzy¢ sie tabelami 3 i 4 z danymi o orienta-
cyjnej klasie zabezpieczenia w zaleznosci od czasu rozruchu silnika.

Tabela 3

ROZRUCH BEZPOSREDNI

czas rozruchu klasa
1+2s 5,10
3+5s 10, 15
6+8s 20, 25
9+10s 30,40
>10s 40
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8) OFF - wytaczona kontrola kolejnosci faz, ON - wtaczona
kontrola kolejnosci faz. Nieprawidtowa kolejnos¢ monito-
rowanych przewoddéw fazowych spowoduje zgtoszenie
btedu.

9) W przypadku zastosowania przektadnika prgdowego EPS-D
S5A mozliwe jest, po wybraniu typu przektadnika (od
100A/5A do 800A/5A), wyswietlenie rzeczywistych
wartosci pragdow na wyswietlaczu EPS-D.

(*) Jezeli do przektadnika EPS-D 5A nie bedg podtgczone
przektadniki pradowe, to parametr ten musi by¢ ustawiony
na wartos¢ NO CT.

(**) W przekaznikach EPS-D 25A i EPS-D 100A parametr CT
jest zablokowany (ustawiony trwale na wartosci NO CT).

Przyktad:

Przekaznik EPS-D 5A o pradzie znamionowym silnika 5A
potaczony jest z przektadnikiem 200A/5A, co powoduje
ze rzeczywisty prad jest 40x wiekszy od pradu znamio-
nowego EPS-D. Oznacza to, ze wskazania oraz ustawienia
pradu zostang przemnozone przez tg warto$¢, przez co
zakres nastaw EPS-D bedzie wynosit 40+200A nastawiane
z krokiem 4,0A.

10) Jezeli po powtdrnym zatgczeniu nastgpi kolejne
zadziatanie zabezpieczenia podpradowego, w ciggu 120s,
to kolejnej proby zatgczenie nie bedzie ( wymagana
interwencja obstugi) Jezeli powtdrne zadziatanie
zabezpieczenia nastapi po uptywie 120s , woéwczas cykl
dziatania tej funkcji zaczyna sie od nowa.

Dobér odpowiedniego przekaznika zalezy od mocy
zabezpieczanegossilnika i jego pragdu znamionowego.
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Tabela 3
ROZRUCH GWIAZDA-TROJKAT
czas rozruchu klasa
5+10s 5,10
15s 15
20+25s 20,25
30s 30
30+40s 35,40
UWAGA!

Klasa zabezpieczenia termicznego dobierana jest dla pracy silnika
w warunkach normalnych (temp. otoczenia 20°C).

W przypadku wysokiej temperatury otoczenia spowodowanej, np.
pogoda lub awarig wentylacji pomieszczenia silnik wolniej oddaje
skumulowane ciepto. Dla przypadkéow takich nalezy ustawic nizsza
klase zabezpieczenia, aby nie doszto do przegrzania silnika.

Dobér przekaznika dla silnikéw powyzej 55kW
Dla silnikdw o mocy powyzej 55kW (>100A) nalezy zastosowaé
przekaznik EPS-D 5A i dodatkowe przektadniki pragdowe, ktérych
przewody obwodu wtdrnego nalezy przeprowadzi¢ przez
wewnetrzne przektadniki przekaznika (rys.4).
Przektadniki zewnetrzne nalezy dobra¢ tak, aby nominalna
wartos¢ pradu silnika zawierata sie w przedziale mozliwej nastawy
rzeczywistych wartosci pradu ptynacych w torach gtéwnych (po
stronie pierwotnej przektadnika).
Tabela 5 przedstawia orientacyjne zaleznosci pradu znamiono-
wego silnikdw od ich mocy znamionowe;j.
Tabela 6 przedstawia zaleznos¢ zakresu nastawy pradu w zalez-
nosciod pradui przektadni przektadnika pragdowego.
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Tabela 5

65 75 90 110 132
115 135 160 195 230
160 200 250 315 355
280 350 435 545 615
Tabela 6
Prady : Przektadnia Zakres
przektadnika nastawy
100/5 20:1 20+100A
150/5 30:1 30+150A
200/5 40:1 40+200A
250/5 50:1 50+250A
300/5 60:1 60+300A
400/5 80:1 80+400A
500/5 100:1 100+500A
600/5 120:1 120+600A
750/5 150:1 150+700A
800/5 160:1 160+800A
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Montaz

UWAGA!

EPS-D powinien by¢ instalowany, obstugiwany i regulowany przez

wykwalifikowany personel, zaznajomiony z jego budowa,

dziataniem oraz zwigzanymi z tym zagrozeniami.

Nie instaluj urzadzenia, ktdre jest uszkodzone lub niekompletne.

1. Sprawdzi¢ prawidtowg prace silnika.

2. Odtaczy¢ napiecie zasilania.

3.Zamontowac EPS-D w skrzynce rozdzielczej na szynie TH-35 mm.
UWAGA!
EPS-D powinien by¢ zainstalowany w obudowie o stopniu
ochrony IP 42 lub wyzszym.

4. Kable zasilajgce silnik (rys. 2) przetozy¢ przez otwory w gérnej
Scianie przekaznika.
UWAGA!
Doprowadzaj i podtaczaj przewody po upewnieniu sie, ze
zasilanie jest odtgczone.
UWAGA!
Uzytkownik odpowiada za odpowiednie uziemienie uktadu,
wtasciwy dobdr, zainstalowanie i sprawnos¢ innych urzadzen
zabezpieczajacych.

14 -

W przypadku uktadu rozruchowego GWIAZDA-TROJKAT
przekaznik montowad (w sensie elektrycznym) zawsze przed
stycznikiem gtéwnym (rys. 3).

Rys. 3.
Miejsce podtaczenia EPS w stycznikowym
uktadzie przetaczeniowym GWIAZDA - TROJKAT

%

. Do zaciskdw A1-A2 podtaczy¢ zasilanie przekaznika. Stosowaé
ochrone dla drugiej kategorii przepieciowej (poziom
obcigzenia). (rys. 2.)

Zaciski 95-96 wtaczy¢ szeregowo w obwdd cewki stycznika
zataczajgcegossilnik. (rys. 2).

UWAGA!

Obcigzenie stykow nie moze przekracza¢ wartosci podanych
w danych znamionowych.

o

~

Zaciski T1 i T2 podtaczy¢ do czujnikow termistorowych
zamontowanych w uzwojeniu silnika. Maksymalnie mozna
podtaczyc¢ szeregowo do szesciu czujnikow.
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UWAGA!

W przypadku nie stosowania zabezpieczen termistorowych, zaciski
T1iT2nalezy zewrzec.

UWAGA!

Znamionowy prad wtdérny zewnetrznych przektadnikdéw musi
wynosi¢ 5A.

L1 L2 L3

F'L

N
()

000000000 _

Rys. 4. Sposdb podtgczenia przektadnikéw pradowych
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Przycisk ESC stuzy do rezygnacji z wybranej wartosci
ESC nastawy przed jej zatwierdzeniem.

Przyciski LEWO i PRAWO umozliwiajg poruszanie sie
po funkcjach regulatora, a w trybie edycji para-
metru umozliwiajg zmiane jego wartosci.

Wyswietlacz urzadzenia w sposdb czytelny i wygodny prezentuje
dane dotyczace aktualnych wartosci pradéw z kazdej fazy.
Jednoczesnie wyswietlana moze by¢ wartos¢ pradu z jednej fazy,
przy czym moze by¢ ona wyswietlana w wartosciach bezwzgled-
nych (amperach) (rys. 6) lub wartosciach wzglednych (procentach
w stosunku do nastawionej wartosci pragdu znamionowego) (rys.
7).

=4.56A<

Rys. 6. Wskazanie pragdu w wartosciach bezwzglednych

1=85.4%<

Rys. 7. Wskazanie pradu w wartosciach wzglednych
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Obstuga

Obstuga przekaznika EPS-D realizowana jest za posrednictwem
panelu operatorskiego ztozonego z dwurzedowego wyswietlacza
LCD oraz cztero przyciskowej klawiatury.

“Fa

EPS-D

n u
+ —

—~ F

Y1 Y2 T T2 95 96 A1 A2

Rys. 5. Panel sterowniczy przekaznika

Przyciski znajdujace sie na panelu sterowniczym majg nastepujace
znaczenie:

Przycisk OK umozliwia wykonanie nastepujacych
dziatan:
OK -wejscie w tryb edycji parametru,
- zatwierdzanie zmian parametru,
- zmiane formatu wyswietlanego pradu fazowego
(przejscie zwarto$ci wzglednych na bezwzgledne).
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Dodatkowo na biezgco za pomocg symboli prezentowane sa
informacje o zakresie w ktérym znajduje sie mierzony prad.

Zbyt duza wartos¢ pradu roboczego - wigksza niz
> 105% nastawiongo pradu znamionowego.

Prawidtowa warto$¢ pradu roboczego - wartos$¢
—_— pradu zawiera sie w przedziale od 95% do 105%
pradu znamionowego.

< Zbyt niska wartosé pradu roboczego - nizsza niz 95%
nastawiongo pradu znamionowego.

UWAGA!

Przekaznik wykonuje pomiar wartosci rzeczywistej pradu do sidd-
mej harmonicznejwitgcznie.

Wskazywana wielkos¢ pradu jest wartoscig orientacyjng i nie moze
stuzy¢ do pomiaru pradu, zastepujac w ten sposdb przeznaczone
do tego mierniki.

Parametryzacja

Do ustawiania parametréw pracy przekaznika stuzy system menu,
ktorego struktura przedstawiona jest na rys. 8. Dostepne pozycje
menu zalezg od aktualnego trybu menu. W trybie monitora
uzytkownik ma dostep wytgcznie do parametréw informujacych
o wartosciach pradéw fazowych oraz do komunikatéw bteddw.
W trybie rozszerzonym uzytkownik ma swobodny dostep
do wszystkich parametréw urzadzenia.
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UWAGA!
Aby wtaczy¢ tryb rozszerzony menu nalezy przej$¢ do wyswietlania
parametru TEMPERATURA przez naciskanie przycisku PRAWO),

a nastepnie nacisng¢ na min. 1 sekunde jednoczesnie przyciski

OK i ESC. Od tego momentu dostepne jest rozszerzone menu
urzadzenia i swobodnie dostepne sg wszystkie parametry.

UWAGA!

Po wprowadzeniu zmian w ustawieniach mozna powrdci¢ do trybu
monitora i w ten sposob zabezpieczy¢ urzadzenie przed
nieuprawnionym dostepem. W tym celu nalezy ustawic
wyswietlanie pradu na fazie L1, a nastepnie nacisng¢ na min. 1
sekunde przyciski OK i ESC.

UWAGA!

Aktualny tryb menu jest zapamietywany w pamieci statej
przekaznika. Oznacza to, ze jezeli urzadzenie zostanie
pozostawione w trybie rozszerzonym, to przetaczy sie w ten tryb
réwniez po ponownym zataczeniu zasilania.
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Przy nastawianiu parametrow przekaznika obowigzuje

nastepujacy tok postepowania:

1) Przy pomocy przyciskéw ! lub " wybieramy z menu interesujgca
nas funkcje (funkcje przesuwane sg sekwencyjnie, od pierwszej
do ostatniej pozycji, zgodnie ze schematem przedstawionym na
rys. 8.

2) Po znalezieniu wiasciwej funkcji zatwierdzamy swoj wybdr przez
nacisniecie przycisku OK przez minimum 3s.

3) Jezeli wybrana zostata funkcja odpowiadajgca za nastawy
jednego z parametrow przekaznika, wdwczas za pomoca
przyciskéw ! lub "mozemy wybrac jedna z mozliwych wartosci
parametru.

UWAGA!

Zmiany wartosci parametru odbywaja sie zgodnie ze skokiem
odpowiednim dla edytowanego parametru (tabela 1). Oznacza
to ze jedno nacisniecie przycisku ! lub " powoduje zmniejsze-
nie/zwigkszenie wartosci parametru nie o jedng jednostke, ale o
wielko$¢ odpowiadajaca skokowi danego parametru.

4) Po nastawieniu nowej wartosci parametru zatwierdzamy jej
wartos$¢ przez nacisniecie przycisku OK przez minimum 3s.

5) W przypadku, gdy nie chcemy, aby wprowadzone zmiany zostaty
zapisane w pamieci przekaznika nalezy nacisngc przycisk ESC.

Przyktadowy tok postepowania pokazany jest narys. 10.

Zmiana wartosci kolejnych parametréw wymaga powtdrzenia
powyzszego ciggu operacji.

Jezeli wybrana zostata funkcja wyswietlania pradu w jednej z faz,
wowczas ha wyswietlaczu bedzie pokazywana aktualna wartos¢
pradu ptynacego w danej fazie. Nacisniecie przycisku OK stuzy w
tym wypadku do zmiany formatu wyswietlanego pradu (nastepuje
przetaczenie pomiedzy wyswietlaniem wartosci bezwzglednej i

wzglednej) pradu fazowego. 23 -
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Rys. 9. Zmiana formatu wyswietlania wartosci pradu fazowego

Przyktad zmiany wartosci parametru wartosci zabezpieczenia
pradu réznicowo-pradowego

Zaktadajac, ze w chwili poczatkowej przekaznik wyswietlat wartos¢
pradu fazy L1, a wyswietlacz pracuje w trybie monitora, nalezy w
pierwszej kolejnosci przejs¢ do trybu rozszerzonego. W tym celu
nalezy trzykrotnie nacisng¢ przycisk PRAWO, aby wyswietli¢
parametr Temperatura, a nastepnie na 1 sekunde nacisngc
przycisku OK i ESC. Po uaktywnieniu trybu rozszerzonego nalezy
naciskac przycisk LEWO, az do wyswietlenia wartosci interesujacego
nas parametru. Aby wejs¢ do trybu edycji nalezy teraz
nacisng¢ przycisk OK. Nastepnie naciskajac lub trzymajac
wcisniety przycisk PRAWO, nastawiamy odpowiednig wartos¢
parametru. Jezeli chcemy zapisa¢ wprowadzong zmiane, to nalezy
nacisna¢ przycisk OK. Na wyswietlaczu pokazana bedzie nowa
warto$¢ parametru. W przypadku, gdy chcemy anulowaé zmiany,
to naciskamy przycisk ESC i wtedy na wyswietlaczu pojawia sie
wczesniejsza wersja parametru In.
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Rys. 10. Przyktad ustawiania parametru In

Komunikaty

O przypadkach zadziatania zabezpieczer lub zaniku napiecia

zasilania uzytkownik informowany jest poprzez komunikaty

wyswietlane na ekranie przekaznika. Ponizej przedstawiona jest

lista mozliwych komunikatow i sposdb postepowania w przypadku

ichwystapienia.

R-phase overheat”

Sygnalizacja przegrzania silnika wskutek pradu ptynacego w fazie

R.

S-phase overheat”

Sygnalizacja przegrzania silnika wskutek pradu ptyngcego w fazie S.
-25-

Short fault”

Sygnalizacja zadziatania zabezpieczenia zwarciowego.

Ground fault®

Sygnalizacja zadziatania zabezpieczenia ziemnozwarciowego.
Under fault™

Sygnalizacja zadziatania zabezpieczenia podpradowego.

Phase fault®

Sygnalizacja zaniku fazy lub niesymetrii pragdéw wiekszej od 30%.
Sequence fault”

Sygnalizacja niewtasciwej kolejnoscifaz.

* Powrdt przekaznika do pracy nastepuje po nacisnieciu przycisku
OK. Tryb pracy przekaznika nie ma wptywu na zachowanie sie
przekaznika przy tych funkcjach.

Power fault”
Sygnalizacja krétkotrwatego zaniku napiecia zasilania przekaznika.

“Komunikat ten jest wyswietlany po powrocie zasilania
przekaznika jezeli zanik napiecia nie byt dtuzszy od kilkunastu
minut. Jezeli przed zanikiem zasilania uktad nie stwierdzit zadnej
awarii to nastepuje automatyczny powrot przekaznika do pracy.
Dane dotyczace stanu nagrzania silnika (symulowanego) po
powrocie zasilania beda automatycznie uaktualnione. Jezeli
przerwa w zasilaniu byta dtuzsza od kilkudziesieciu minut, po
powrocie zasilania stan przekaznika zostanie wyzerowany.

UWAGA!
Nastawy przekaznika podtrzymywane sg zawsze, niezaleznie od
stanu zasilania przekaznika.
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T-phase overheat
Sygnalizacja przegrzania silnika wskutek pradu ptynacego w fazie T.

Y powrdt przekaznika do pracy jest mozliwy po obnizeniu
symulowanej temperatury o 20% w stosunku do temperatury
znamionowej. W przypadku pracy w trybie manual nalezy po
obnizeniu temperatury nacisng¢ przycisk OK podczas
wyswietlania komunikatu. Jezeli komunikat nie jest widoczny na
wyswietlaczu nalezy przy pomocy przyciskow <—lub — odnalez¢
go na jednej z pozycji menu i woéwczas nacisnac przycisk OK.Przy
pracy w trybie auto powrdt do pracy nastepuje w sposob
automatyczny.

Motor overheat”

Sygnalizacja przegrzania silnika zarejestrowana przez czujnik

termistorowy

? Powrét przekaznika do pracy jest mozliwy po czasie ok. 5 sekund
od momentu stwierdzenia przez przekaznik, ze temperatura
silnika zmierzona przy pomocy termistora miesci sie we
wtasciwym zakresie. W przypadku pracy w trybie manual,
nalezy po obnizeniu temperatury nacisng¢ przycisk OK podczas
wyswietlania komunikatu. Jezeli komunikat nie jest widoczny na
wyswietlaczu nalezy przy pomocy przyciskow <—lub —odnalezé
go na jednej z pozycji menu i wéwczas nacisng¢ przycisk OK. Przy
pracy w trybie auto powrdt do pracy nastepuje w sposéb
automatyczny.
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Uruchomienie

1. Wiaczyé zasilanie przekaznika.

2. Nastawi¢ parametry przekaznika zgodnie z wytycznymi
podanymi w projekcie instalacji i wskazdwkami zawartymi w
niniejszej instrukcji.

3. Wykonacérozruchsilnika.

4. W razie potrzeby skorygowaé nastawe pradu |, w celu
dopasowania jej do rzeczywistej wartosci pradu roboczego
silnika.

UWAGA!

W trybie pracy automatycznej po awaryjnym wytgczeniu silnika
nastgpi jego samoczynne zataczenie. W przypadku, gdy sytuacja
taka stwarza zagrozenie dla 0s6b obstugujgcych, a nie jest mozliwe
ustawienie trybu pracy recznej, nalezy uniemozliwi¢ dostep oséb
do zabezpieczanego silnika lub w wyrazny sposéb oznakowac
miejsce zagrozenia widocznymi i jasnymi informacjami o
niebezpieczenstwie.
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